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P@RTEA 1. INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI
artea 1 informatii Introductive

' PLATFORMS

CATEVA NOTE PRIVIND ACEST MANUAL DE UTILIZARE

Retineti c3 MANUALUL DE UTILIZARE nu este un accesoriu al platformei, ci este o parte integranta a acesteia si o MASURA DE
SIGURANTA (EN 12100-1).

A fost conceput Tn aceasta forma pentru a va permite sa gdsiti cu usurinta ceea ce cautati.

Acesta este motivul pentru care trebuie sa il pastrati in stare buna aproape de platforma.

in acest fel se pot obtine de pe PLATFORMA toate informatiile despre motivul pentru care a fost fabricat si se poate utiliza in conditii
de maxima securitate.

Retineti ca orice actualizare trebuie introdusa Tn manual, asa cum va fi indicat de Braviisol Divi-sione Meccanica srl.

Manualul nu trebuie deteriorat, trebuie sa ramana intact (nu rupeti foile), ferit de umiditate si caldura in timpul consultarii, deoarece
nu trebuie sa se pdateze de ulei sau sa se deterioreze lizibilitatea.
Pentru a facilita consultarea, manualul a fost impartit in parti, astfel incat fiecare pas sa fie bine articulat.

Pentru o utilizare practica, fiecare subiect a fost impartit in etape numerotate care, atunci cand actiunea o impune, sunt scrise pe
desene.
Partile care necesitd mai multa atentie sunt evidentiate cu simboluri si ilustratii bine detaliate pe marginea paginii.

in acest fel, BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA doreste s& atraga - in mod neechivoc - atentia operatorului asupra
AVERTISMENTELOR, PRECAUTIILOR si PERICOLELOR care il privesc.

Aceasta platforma a fost fabricata in Italia de:
BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL SS 16

Adriatica km. 314.600 60022 Castelfidardo (AN)
Tel.0039.071.7819090 Fax 0039.071.7819355

Daca aveti intrebdri despre utilizare si/sau functionare, va rugam sa contactati producatorul.
Aceasta platforma este conforma cu directivele CE, standardele ANSI A92.20 - 2018, AS/NZS 1418.10 (int).
in conformitate cu EN 280/2013, testele statice si dinamice au fost verificate prin:

TUV SUD ITALIA

Via Isonzo, 61
40033 Casalecchio Di Reno

Bologna
Italia

Numar raport: TUV IT 0948 20 MAC 0172 B (LUI WH 460)
Data: 23/03/2020

Numar raport: TUV IT 0948 20 MAC 0170 B (LUI HD)

Data: 12/02/2020

Numar raport: TUV IT 0948 20 MAC 0171 B (LUI HD WD)

Data: 03/03/2020

Numar raport: TUV IT 0948 20 MAC 0176 B ( LUL HD EL)

Data: 25/03/2020

1.2 04-2620Bey.Rév.1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI

Partea 1 informatii Introductive
PLATFORMS

DECLARATIE DE CONFORMITATE

NOI
NUME COMERCIAL BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL SS ADRIATICA 16
ADRESA SI SEDIU SOCIAL KM 314.600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

COD FISCAL SI CUI 01234570420
TELEFON - TELEFON FAX Tel. +39.071.7819090 Fax +39.071.7819355

SITE DE INTERNET \www.bravi-platforms.com
E-MAIL info@bravi-platforms.com

DECLAREM PE PROPRIA NOASTRA RESPONSABILITATE CA PLATFORMA:
PLATFORMA DE LUCRU MOBILA HIDRAULICA

Model:

Numar de serie:

Anul fabricatiei:

ASA CUM SE DESCRIE IN DOCUMENTATIA ATASATA ST IN ARHIVELE NOASTRE, ESTE IN CONFORMITATE
CONFORMITATE CU DIRECTIVELE UE:
2006/42/CE Masini

Compatibilitate electromagnetica 2014/30/UE

NUME SI NUME DE FAMILIE BRAVI PIERINO
POZI IE DIRECTOR GENERAL
DATA

ORGANISM NOTIFICAT:

RISCURI REZIDUALE

Chiar daca Braviisol Divisione Meccanica srl a facut tot posibilul pentru a fabrica Platforma avand la dispozitie cele mai vaste cunostinte
privind securitatea si consultand toate directivele, legile si reglementarile de care dispune, exista, chiar daca reduse, unele riscuri
reziduale in timpul fazelor de:

Transport si manipulare
intre inere

Prin urmare, cine lucreaza in aceste zone sau este responsabil pentru aceste faze trebuie sa fie o persoana instruita, familiarizata cu
faptul ca sunt ,periculoase” si, in ceea ce priveste categoria de protectii ale platformelor, nu a fost posibila eliminarea lor completa.

Personalul responsabil cu aceste operatiuni trebuie s fie intotdeauna la dispozitie si sa consulte MANUALUL DE UTILIZARE SI INTRETINERE.
Manualul de utilizare si intretinere prezinta pas cu pas toate indicatiile necesare, incepand de la paragraful 1.7.4 (instructiuni de utilizare)

din Anexa 1 a Directivei privind masinile si este necesar In mod specific sa fie urmate pas cu pas, pentru a evita actiuni stangace
care, chiar daca sunt minime, pot provoca vatamari cuiva.

1.3 04-06520®E5.Bev. 1
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P iR P AU e U TIVE

BRAVI

DECLARATIE DE CONFORMITATE CE ORIGINALA

BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL
SS ADRIATICA 16 KM 314.600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

DECLARA SUB EXCLUSIVA SA RESPONSABILITATE CA PLATFORMA AERIALA-
FORMA

Model: LUI
Numar de serie

Anul fabricatiei: 201X

RESPECTA URMATOARELE PREVEDERI, STANDARDE SI
SPECIFICATII TEHNICE:

« Directiva 2006/42/CE (Directiva privind echipamentele tehnice)
« Directiva 2014/30/UE (Directiva privind compatibilitatea electromagnetica)

Ol;ganism notificat conform anexei IX la Directiva privind masinile: TUV ITALIA (0948)
NR.

CERTIFICARE CE: XXXXXXXXXXXXXXX

Numele persoanei autorizate sa intocmeasca Dosarul Tehnic si Reprezentantul Legal al

PT?R’I“}\SOID.M- srl, SS ADRIATICA 16KM314,600 - 60022 CASTELFIDARDO (AN)

Castelfidardo, zz/ll/aaaa Reprezentant legal

BRAVI PIERINO

irlr» { r-—){

o vaige””

PLATFORMS

RAPORT DE TESTARE

Companie: BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL SS
ADRIATICA 16 KM 314600
60022 CASTELFIDARDO (AN) ITALIA

Subiect: PLATFORMA AERIANA

Model:
Numdr de serie:

Anul fabricatiei

TESTE EFECTUATE:

* VERIFICAREA SISTEMULUI HIDRAULIC ULEOGEN

* VERIFICAREA SISTEMULUI ELECTRIC

« VERIFICAREA FUNCTIONARII LIMITATORULUI DE SARCINA MAXIMA

« TEST DE SARCINA CU CAPACITATE NOMINALA

Castelfidardo, zz/Il/aaaa INSPECTOR

’I 4 04-05 2020 Rev.01 -2015 Rev.1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI
Partea 1 informatii Introductive

PLATFORMS
TABEL REZUMAT TNTRETINERE
Urmatoarele instructiuni trebuie respectate pentru a asigura functionarea corecta a platformei mobile:
TIP DE INTRETINERE FIECARE PAGINA
9.1 - Introducere in intretinerea obisnuits 9.2 - intotdeauna 9,56
Pozitionarea in siguranta, cosul ridicat 9.2a - intre inere 9,58
Daci-cosul-nu-se ridici-electric-
Pentru modele :
LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL - LUI WH 460. intre inere 9,59
9.2b - Dac3 cosul nu se ridic electric - intre inere 9,59
9.3 Ungerearotilorde sustinere 6 luni 9.60
9.4 - Verificarea si completarea uleiului 3 luni/150 ore 9,60
9.5 . Verificarea bornelor bateriei 9.6 2 luni 9,61
Verificarea nivelului de apa din baterie 32de ore 9.62
9.7 - Procedura de incarcare a bateriei 8ore 9,63
9.8 - Procedura-de strangere apiulitelor, suruburilorsi 1lund 9,64
stifturilor 9.9 - 2 luni 9,64
Verificarea-cablajului-9.10- Inspectii 9,65
9.10a Inspectie frecventa ,Lista de verificare a inspectiilor frecvente” 9.10b - 3 luni 9,65
Inspectie anuald ,Lista de verificare a inspectiilor anuale” ! 1an 9,66
INDEX
Con inut Pagina
Partea 1 Informatii introductive 1.2
Parteaa2a Prescriptii de siguranta 212
Partea a3-a Specificatii tehnice 3.28
Partea a 4-a Transport si manipulare 4.33
Parteaa 5 Panoul de control si descrierea acestuia 5.40
Partea a 6-a Operatiune 6.44
Partea a 7-a Opriri 7,52
Parteaa 83 Curatenie 8,55
Parteaa 9 Intretinere obisnuit3 9,56
Partea 10 Depanare 10,67
Parteaa 11-a Informatii despre asistenta tehnica 11,70
Partea 12 Anexe 12,77

1,5 04-2628®EY.Bev.1



Machine Translated by Google

PARTEA 1. Ilf\IFORM/%TII INTRODUCTIVE BRAVI
artea 1 informatii Introductive

PLATFORMS

1.1 NOTA DE LIVRARE

Operatorul nu trebuie sa Isi asume nicio responsabilitate pentru exercitii fara a fi inteles mai intai responsabilitatile care 1i revin, asa
cum sunt prezentate in acest manual si Tn Manualul de Responsabilitati ANSI furnizat impreuna cu Platforma.

Platforma poate fi operata doar de personal autorizat. Este interzisa efectuarea de modificari ale Platformei fara acordul scris al
producatorului.

Platforma a fost fabricata Th conformitate cu directivele:
2006/42/CE, 2014/14/UE si au fost proiectate respectand celelalte standarde n cauza si in conformitate cu standardul ANSI A92.20
- 2018 si AS/NZS 1418.10 (int).

Prin urmare, nu prezinta niciun pericol pentru operator:
: Daca este utilizat conform instructiunilor prezentate in acest manual;
+ Cu conditia ca tehnicienii, care sunt insarcinati de producator, sa fi participat la o
curs de pregatire,
+ Si cu conditia ca dispozitivele de siguranta sa fie mentinute in eficienta constanta.

Aceasta foaie are scopul de a certifica faptul cd, la primirea Platformei:
Dispozitivele de sigurantd sunt eficiente,
Impreuna cu Platforma a fost furnizat prezentul manual
+ Si ca operatorul Tsi asuma responsabilitatea de a o urma pas cu pas.

Braviisol Divisione Meccanica srl informeaza ca orice modificare sau interventie asupra Platformei si/sau operatiuni efectuate in
neconformitate cu ceea ce este scris in acest manual, in special nerespectarea cerintelor de siguranta, va invalida garantia, iar
declaratia CE de conformitate originala va deveni nula si neavenita.

Retineti ca:
. Toate valorile tehnice se refera la Platforma (vezi Partea 3),
* Desenele si orice alt document furnizat impreuna cu Platforma sunt proprietatea Braviisol Divisione
Meccanica srl, care isi rezerva toate drepturile si nu poate fi pus la dispozitia tertilor fara acordul sau
scris.

Producatorul spera ca veti putea profita de multiplele functii ale Platformei.
Este strict interzisa orice reproducere, chiar si partiald, a textului si ilustratiilor. Exemplarul original a fost inmanat proprietarului
impreuna cu toate documentele referitoare la Platforma.

Masina/Masina
Model/Modell
Tip/Tip

Numar matricol/de serie

Timbru/Stampila

Data/Data Firma/Semnaturd

1.6 04-RG20RES.RévV. 1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE

Partea 1 informatii Introductive BRAVI

PLATFORMS
1.2 IDENTIFICAREA PLATFORMEI ST NUMARUL DE
SERIE

1.21

Numadrul acestui manual este scris Tn partea de jos a fiecarei pagini.

Fiecare platforma are propriul numar, cu marcajul CE aferent.

1.2.2

Pentru a contacta Braviisol Divisione Meccanica srl sau centrele sale de

asistenta cu privire la Platforma, va rugam sa consultati intotdeauna numarul

de model si de serie aplicate lizibil pe placuta de identificare plasata pe
cosul Platformei.

8.5, Adriatica, 16 Km. 314,
CASTELFIDARDO - AN ITALY Tel.

MODELLOMODEL

INE WEIGHT

CARICO MAX RUOTA
MAX WHEEL LOAD

MAX LAVORO
G HEIGHT
GRADEABILITY
PORTATAICAPACITY
CESTELLO OPERATORE
(OPERATOR COMPARTMENT

PIANALE DI CARICO
MATERIAL TRAY

PEDANA DI TRASPORTO

, BOOT TRANSPORT
&

1.7 04-06520®E5.Bev. 1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI

Partea 1 informatii Introductive
PLATFORMS

1.3 NOTE GENERALE DE LIVRARE

Platformele si componentele si/sau accesoriile acestora pot fi expediate in
containere, pe paleti inveliti Intr-o folie de protectie sau ambalate in cutii
(optional).

Verificati intotdeauna la primire ca:

1 - Ambalajul este intact

2 - Furnizarea corespunde specificatiilor comenzii (vezi conosamentul sau
lista de colisaj)

3 - Nu exista deteriorari ale platformei sau accesoriilor.
4 - Dispozitivele de sigurantd, la momentul livrarii, sunt in perfecta
eficienta.

5 - Prezentul manual a fost livrat Tmpreuna cu Platforma.

6 - Operatorul isi asuma responsabilitatea, punct cu punct, pentru
urmatoarele

in caz de deteriorare sau lips de piese, vd rugdm s& contactati imediat
Producatorul, reprezentantii sai locali, dispecerul sau compania de
asigurari, furnizand informatii detaliate si/sau fotografii.

Piesele de schimb si accesoriile pot fi uneori expediate in containere
separate.

Descriere
1 Platforma completa

2 Dispozitive de Tncarcare/descarcare la cerere

3 Manual de utilizare siintretinere

4 Documente originale ale platformei:
- Garantie

- Nota de livrare
- Fisa de testare

- Certificat TUV
- Declaratie CE

5 Podeaua ridicata pentru modelul LUI HD WD

se face din 4 bucati la cerere:
Nr. 01 Balustrada laterala (o singura bucata)
N. 01 balustrada laterald + N. 02 balustrade

frontale N.01 baza de
mers N. 01 scara

334AVi

— L ATFORMS

MANUALE 0'US0 £ MANUT

1.8 04-262@®EY.Bev.1
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PARTEA 'I.Ilf\IFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI
artea 1 informatii Introductive

PLATFORMS

1.4 GARANTIE LIMITATA — Declaratie de garantie

DACA GARANTIA NU ESTE INCLUSA IN CONTRACTUL DE VANZARE, URMATOARELE INSTRUCTIUNI SE APLICA GARANTIEI APARATULUL

Producatorul BRAVIISOL SRL garanteaza ca toate unitatile noi de echipamente fabricate si vandute de acesta sunt conforme cu
cele mai recente specificatii ale Companiei. in plus, catargul si cilindrul hidraulic beneficiaza de o garantie speciald de 10 ani.
Producatorul garanteaza echipamentul sau cumpadratorului initial impotriva defectelor de material si/sau de manopera in conditii
normale de utilizare si service timp de 3 ani de la data vanzarii inregistrate sau de la data la care unitatea a parasit fabrica, daca

nu este inregistrata. Sunt excluse de la aceasta garantie bateria (bateriile) care beneficiaza de o garantie de 1 an de la data descrisa
a achizitiei. Reclamatiile de garantie Tn cadrul acestei perioade de garantie se vor limita la repararea sau inlocuirea piesei defecte
in cauza. Producatorul va trimite, gratuit, orice componentd recunoscuta ca avand un design defectuos sau o constructie
defectuoasa. Manopera pentru efectuarea reparatiei sau Tnlocuirii necesare si cheltuielile de deplasare aferente beneficiaza de o
garantie de 1 an de la data descrisa a achizitiei, pe baza tarifului fix valabil la momentul respectiv al producatorului.

Reclamatiile Tn garantie sunt valabile NUMAI cu conditia ca piesa defecta in cauza sa fie expediata producatorului cu platan
avans si, in urma inspectiei de catre producadtor, sa se constate ca este defecta din punct de vedere al materialului si/sau al
manoperei. In plus, reclamatiile in garantie pot fi acceptate

NUMAI atunci cand sunt furnizate toate informatiile solicitate in mod specific de cdtre producator (cum ar fi numadrul de serie).

Producatorul isi rezerva dreptul de a inlocui, repara, schimba sau de a furniza o componentd, un ansamblu, un subansamblu
sau o sudura noud, uzata sau reconstruitd, pe baza judecatii sale incontestabile.

Aceasta polita de garantie nu acopera daunele cauzate de:

1. Livrare

2. Utilizarea necorespunzatoare a unitatii, inclusiv functionarea dincolo de limitele, sarcinile si/sau specificatiile stabilite de fabrica.
3. Dezastre naturale (cum ar fi inundatii, incendii, vanturi si fulgere)

4. Neefectuarea service-ului si intretinerii corespunzatoare a unitatii in conformitate cu manualele companiei sau

Buletinele de service ale fabricii.

BRAVIISOL NU ISI ASUMA NICIO RESPONSABILITATE PENTRU:

1. Orice piesa solicitata pentru lucrari care a fost modificata.

2. Modificari sau modificari neautorizate ale unitatii, efectuate fara a fi convenite in scris.
consultati in prealabil producatorul.

3. Manopera pentru articole consumabile, cum ar fi anvelope, baterii

4. Orice dauna incidentala, consecutiva sau speciala indirecta (inclusiv, fara limitare, pierderi si
profituri, pierderi de venituri, costul capitalului, costul echipamentelor inlocuitoare, timp de nefunctionare, taxe de
examinare, reclamatii ale tertilor si vatamari corporale sau materiale) pe baza oricarei reclamatii de incalcare a garantiei,
incalcare a contractului, neglijenta, raspundere stricta delictuala sau a oricarei teorii juridice.

COMPONENTELE ELECTRICE SUNT ACOPERITE DE GARANTIE IN URMATOARELE CONDITII

Bateria este conectata corect pentru reincarcare, conform specificatiilor din acest manual si/sau desenului electric furnizat de
producator.

1.9 04-R820 RES.RéV. 1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI

Partea 1 informatii Introductive
PLATFORMS

PROCEDURA LUCRARILOR ACOPERITE DE GARANTIE:
Producatorul trebuie notificat cu privire la toate reclamatiile acoperite de garantie in termen de 48 de ore de la
anomalie, In scris sau prin fax (nu doar verbal) si cat mai detaliat posibil.

Reclamatiile Th garantie trebuie transmise celui mai apropiat distribuitor local sau direct producatorului:
BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL.

SS 16 Adriatica km. 314.600 60022 Castelfidardo (AN) Italia

Tel. +39.071.7819090 Fax +39.071.7819355 info@bravi-platforms.com

Producatorul va confirma Tn scris sau prin fax acceptarea finala a interventiei in garantie efectuate de catre client
si va oferi asistenta prin intermediul tehnicienilor sai.

Orice material defect inlocuit de client (autorizat de producator) trebuie retinut timp de 120 de zile, astfel incat producatorul sa
poatd contesta sau verifica materialul defect. Daca este necesar, piesele defecte vor fi trimise Tnapoi producatorului.

Daca este necesar, va rugam sa faceti fotografii ale piesei defecte si ale zonei in care a fost utilizata masina.
Acest lucru este atat pentru a preveni controversele neplacute, cat si pentru a imbunatati calitatea, garantia
si siguranta masinilor noastre.

ACEASTA DECLARATIE DE GARANTIE ESTE EXCLUSIVA SI iN LOCUIESTE TOATE CELELALTE GARANTII, EXPRESE SAU IMPLICITE.
TOATE ACESTE CELELALTE GARANTII, INCLUSIV GARANTIILE IMPLICITE DE VANDABILITATE SI DE POTRIVIRE PENTRU UN

ANUMIT SCOP, SUNT PRIN PREZENTA EXCLUSE. Niciun angajat, distribuitor, reprezentant de vanzdri sau alta persoana care
pretinde ca actioneaza in numele BRA-VIISOL DM SRL nu este autorizat sa modifice termenii acestei garantii sau sa 1si asume n
vreun fel Tn numele Producatorului nicio raspundere sau obligatie care depaseste obligatiile BRAVIISOL DM SRL in temeiul acestei
garantii.

1.10 04-062QREY.Bev.1
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PARTEA 1 INFORMATII INTRODUCTIVE BRAVI
Partea 1 informatii Introductive

PLATFORMS
1.5 DESCRIEREA PLATFORMEI

1.5.1 Descrierea platformei

s

Prin ,Platforma” ne referim la setul de platforme
- LUI WH 460

-LUIHD

- LUIHD WD

-LUIHD EL

1.5.2 Utilizarea preconizata sau scopul platformei Scopul sau functia
Masina este o platforma de lucru aeriana cu dimensiuni compacte,
conceputa pentru o utilizare usoara si pentru siguranta operatorului.
Scopul platformei este de a aduce personalul necesar uneltele si
materialele la pozitia de lucru. A fost fabricata pentru a rezolva diferiti
utilizatori, cum ar fi: zugravi, electricieni, hidraulici, instalatori de tavane
false, producatori industriali, deoarece acestia trebuie sa lucreze la
inaltimi foarte mari (a se vedea Partea 3 ,Specificatii”).

Siguranta este prioritatea noastra.

Platforma elimind necesitatea schelelor, a elevatoarelor tip foarfeca. Nici a
scarilor sau a standurilor. Este posibil sa se lucreze cu usurinta, in
siguranta, intr-un mod rapid si eficient.

Designul sau unic permite utilizarea unor spatii foarte inguste. Lifturi

mici, intrdri Inguste, pasaje, mezanine si zone de lucru restranse -
acestea sunt doar cateva dintre locurile in care platforma poate functiona.

Transportul reprezinta un alt factor cheie.
Usoara, compacta si usor de incdrcat pe autoutilitare, sine sau camionete,

platforma poate fi actionata sau balansata doar de o persoana.
fiu.

Producatorul a facut posibila prelungirea suprafetei de lucru (vezi Partea 3
»Specificatii”), astfel Incat operatorul are o zona de lucru mai mare, insa
aceasta ramane ferma.

Platforma este prevazuta cu un incarcator de baterii care permite
reincdrcarea bateriilor prin conectarea unui cablu simplu, evitand pierderea
de timp si permitand o munca mai sigura.

O caracteristicad a coloanei de ridicare este ca nu necesita o intretinere
deosebita.

1.5.3 Utilizare necorespunzatoare
Orice alta utilizare diferita de cea prevazuta trebuie considerata
necorespunzatoare.

1.5.4 Utilizare necorespunzdtoare previzibila in mod rezonabil

Se poate intampla ca unii utilizatori sa utilizeze platforma ca o
macara; retineti ca platforma a fost proiectata doar pentru a fi utilizata
conform prevederilor, iar orice alta utilizare trebuie considerata
necorespunzatoare.

1.5.5 Mediul de utilizare Platforma

este utilizata Tn interior, cu exceptia LUl HD WD, care poate fi utilizata in
exterior in conditii de vant, dar fara ploaie.

1.11 04-062QREY.Bev.1
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PARTEA 2 PRESCRIPTIL.DE SIGURANTA BRAVI
éartea EEI-S’reSCrmonl di glcurezze

PLATFORMS

2.1
PREFATA LA CERINTELE DE SIGURANTA

BRAVIISOL DIVISIONE MECCANICA SRL a proiectat platforma pentru a fi sigura si fiabila.
Aceasta este conceputa pentru a plasa personalul impreuna cu echipamentele si materialele in
pozitii de lucru aeriene.

Proprietarul/utilizatorul/operatorul Platformei nu isi asuma nicio responsabilitate atunci cand
utilizeaza Platforma fara o perioada de instruire adecvata.

Standardele ANSI A92.20-2018 identifica toate cerintele tuturor partilor care pot fi implicate
n utilizarea platformei de lucru autopropulsate. Manualul de Responsabilitate A92.22 este
considerat parte integrantd a acestei Platforme si este inserat in locul corespunzator al
Platformei.

Pentru a asigura o utilizare in sigurantd, este necesar sa se efectueze inspectii frecvente si
anuale ale pre-pornire, asa cum este specificat Tn Sectiunea 6.1 a Standardului ANSI
A92.20-2018, 1a jntervale fixe prescrise de acelasi Standard, in conformitate cu
recomandarile Braviisol Divisione Meccanica srl exprimate in anexa Manualului de Utilizare si
de Asistenta.

2.2
SIMBOLURI CONVENTIONALE SI SEMNIFICATIA LOR

in timpul consultarii acestui manual de utilizare si intretinere, precum si pe Platforma, veti gasi
anumite simboluri, coduri de culori si cuvinte de semnalizare, care au o anumita semnificatie.

SIMBOL DE ALERTA DE SIGURANTA

Acest simbol este utilizat pentru a alerta personalul cu privire la potentialele pericole de
vatdmare corporald. Respectati cu strictete toate mesajele de siguranta care urmeazd dupa acest
simbol pentru a evita posibile vatdamari corporale grave sau deces.

PERICOL — Font alb pe fundal rosu
Indica prezenta unei situatii periculoase iminente care, daca nu este evitatd, va duce la deces
sau vatamari grave.

AVERTISMENT — Litere negre pe fundal portocaliu
Indica prezenta unei situatii potential periculoase care, daca nu este evitatd, poate duce la
deces sau vatamari grave.

ATENTIE — Litere negre pe fundal galben
Indica prezenta unei situatii potential periculoase care, daca nu este evitatd, poate provoca

vatamari corporale minore sau moderate sau deteriorarea echipamentului.
ment.

AVERTISMENT — Litere albe pe fundal verde
Indica informatii despre intretinere sau functionare

> PP >
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AVERTISMENT PERICOL DE ELECTROCUTARE

Acesta avertizeaza personalul in cauza ca operatiunea descrisa ar putea
provoca electrocutare daca nu este efectuata in conformitate cu

reglementarile de siguranta.

AVERTISMENT PERICOL GENERAL
Acesta avertizeaza personalul in cauza ca operatiunea descrisa ar putea

provoca vatamari corporale daca nu este efectuata in conformitate cu
reglementdrile de siguranta.

NOTA

Atrage atentia personalului responsabil asupra unor informatii relevante
sau importante.

AVERTIZARI
Acestia informeaza personalul in cauza ca nerespectarea indicatiilor ar
putea cauza vatamari corporale minore sau daune Platformei.

OPERATORE O CONDUTTORE PIATTAFORMA
Se refera la personal calificat, adica personal cu competente specifice, intrucat

operatiunile sunt Tn intregime manuale si, prin urmare, vor necesita toata
atentia soferului pentru a asigura rezultate de cea mai buna calitate.

Prin urmare, este strict interzisa efectuarea operatiunilor indicate de catre

operator, deoarece acestea cad n responsabilitatea tehnicianului de
intretinere mecanic sau electric.

TEHNICIAN DE INTRETINERE

Tehnician calificat care poate opera masina n conditii normale de utilizare
si poate efectua toate interventiile de reglare, intretinere si reparatii
necesare asupra componentelor mecanice.

Totusi, aceasta persoana nu este calificata sa efectueze interventii la
instalatii electrice sub tensiune.

TEHNICIAN ELECTRICIAN SAU PERSOANA CU SPECIALITATE

(A se vedea EN 60204 paragraful 3.55)
Tehnician calificat care poate conduce masina in conditii normale de

utilizare si poate efectua toate interventiile de reglare, intretinere si reparatii

electrice. Aceastd persoana poate lucra la tablouri si cutii electrice aflate sub
tensiune.

PROTECTIE PERSONALA

Cand se gaseste unul dintre simbolurile care apar langa descriere, operatorul
trebuie neapadrat sa fie echipat cu echipament
de protectie din cauza pericolului implicit.

OPERATIUNI DE INTRETINERE EXTRAORDINARE

Orice interventie de Intretinere evidentiata de acest simbol trebuie
solicitata distribuitorului autorizat Braviisol Divi-sione Meccanica srl.

PLATFORMS

2.13
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2.3

inainte de a utiliza Platforma, operatorul trebuie sa se asigure ca:

* Podeaua unde va fi utilizata este suficient de nivelata
(nivelat si fara gauri)

* Poate sustine greutatea (vezi Capitolul 3 Specificatii-
tiuni)

» Mediul este nchis si bine iluminat.

Doar modelul LUI HD WD

Poate fi utilizat si Tn exterior in conditii de vizibilitate buna, pe suprafete
plane si uniforme, cand viteza vantului nu depaseste 12,5 m/sec siin
conditii de vreme uscata.

2.4

Personalul insarcinat cu utilizarea si deplasarea platformei trebuie sa

poarte intotdeauna manusi de lucru, incaltaminte de protectie, casca si
centura.

2,5

in ceea ce priveste toate operatiunile de mutare a platformei ambalate, v
rugam sa consultati Partea 4 , Transport si manipulare”. In orice caz,
trebuie sa:

Ridicati-l cu cosul complet coborat.

Este absolut interzisa ridicarea acestuia, chiar si putin, cu
coloana pentru actionare.

Ridicati-l la o distantd de maximum 30 cm de sol (cu exceptia cazului in care
exista obstacole)

* Miscati-l foarte incet.

* Operatorul trebuie sa aiba grija sa nu existe persoane, animale sau
lucruri pe traseul de transport si sa nu existe gauri in podea.
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2.6 CONDITIE DE ALIMENTARE ,ZERO™:
DECONECTARE DE LA SURSA DE ALIMENTARE

Inainte de a efectua orice operatiune de curatare, intretinere si lubrifiere, este
necesar sa aduceti platforma in starea de zero putere, adica:

- Platforma complet coborata (vezi PARTEA 5 Panou de control ) sau, in caz de

intretinere, cu dispozitivul de blocare a cosului
pe.

- Butoanele de urgenta au fost apasate .

- Comutatorul cu cheie Q2 trebuie scos din modulul de masa si predat
managerului de productie.

2.7
ATENTIE! PERICOL DE ELECTROCUTARE

Doar un electrician autorizat poate interveni asupra sistemului electric si
poate efectua intretinerea necesara, dar intotdeauna aducand platforma
doar in starea de alimentare zero. Este absolut interzisa manipularea
sistemului electric.

2.8

Daca apare vreun incident in timpul utilizarii platformei, va rugam sa apasati
imediat butonul STOP/URGENTA.

V& rugdm sa retineti ca butonul STOP/URGENTA opreste imediat toate piesele

mobile, asa ca trebuie sa acordati atentie maxima mai ales atunci cand platforma este

ridicata.

in plus, vd rugam s cititi in Partea 4 ,Oprire” toate modalitétile de oprire
a Platformei.
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2.9

Daca, in cazul unor interventii extraordinare, nu ar fi posibila aducerea
completa a Platformei la Conditia de Putere Zero, va rugam sa semnalizati
lucrarile in curs prin amplasarea indicatorului pe Platforma.

2.10 4
e o . . LAVORI IN CORSO
Nu va sprijiniti si nu va asezati niciodata pe nicio parte a platformei, DO NOT CONNECT

indiferent daca aceasta se afla in faza ciclului productiv, in stare de urgenta
sau in conditia de alimentare zero.

Operatorul trebuie sa fie atent, sa fie in forma fizica si sa nu se afle sub
influenta alcoolului sau a drogurilor care pot denatura vederea, auzul,
atentia si reactiile.

2.11

Numai personalul cu Tnalta calificare si instruire, care a absolvit un curs
practic la Producator sau la centrele sale de distributie autorizate, care i
permite sa utilizeze Platforma, o poate utiliza.

in plus, trebuie sa fi citit si sa fi inteles toate prescriptiile de siguranta si
continutul acestui Manual.

2.12

intretinerea Platformei trebuie efectuata numai de catre un tehnician de intretinere

electrica calificat, care a absolvit un curs practic la Producdtor sau la Centrele sale de
Distributie autorizate, care ii permite sa utilizeze Platforma. in plus, acesta trebuie sa fi
citit si sa fi Inteles toate prescriptiile de siguranta si continutul acestui Manual.

2.13

Cheile pentru actionarea platformei vor fi intotdeauna predate
managerului de productie atunci cand platforma nu este utilizata.
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Utilizarea, curatarea si intretinerea trebuie efectuate strict, cu exceptia

catre MAI MULTE PERSOANE. A E :

cazuluiin care se specifica altfel, de catre un singur operator si niciodata de

Operatorul trebuie sa poarte intotdeauna toate echipamentele de protectie a muncii.
Mai mult, el trebuie sa:

- Purtati o salopeta de lucru Inchisa la incheieturi.

- In cazul p&rului lung, trebuie s3 si- lege.

El nu trebuie niciodata sa poarte obiecte si/sau haine care flutura si/sau
sunt rupte (ca de exemplu: coliere, ceasuri, inele, bratari, esarfe, cravate
etc.).

2.15

Nu modificati, nu restrictionati sau nu deconectati niciodata
microintrerupatoarele sau alte dispozitive de siguranta, fara motiv, si nu
creati bypass-uri sau nu le utilizati in scopuri diferite de cele stabilite si
pentru care au fost instalate.

2.16

Atentie Risc de cadere

Sistemul de balustrade din jurul perimetrului platformei este sistemul de
protectie impotriva caderii pentru platformele elevatoare

autopropulsate, conform standardului ANSI/SIA A92.6 al Institutului
National American de

Standardizare. Este interzisa utilizarea acestei masini cu orice portiune sau
toate balustradele de protectie indepartate.

Punctele de ancorare ale snurului la acest tip de echipament nu trebuie

sa fie conforme cu standardul ANSI/SIA aplicabil.

UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE A SISTEMELOR DE OPRIRE A CADERII
POATE PROVOCA RASTURNAREA MASINII, DUCEAND LA ACCIDENTARI GRAVE
SAU DECES.

Platformele pot fi echipate cu un punct de ancorare situat la intersectia
balustradelor din balustrada laterala (opus coloanei) si marcat cu simbolul
corespunzator, daca este necesar in locatiile/tarile in care este utilizata
platforma. Lungimea cablului nu trebuie sa depaseasca spatiul interior

al cosului.

2.17

Cand se utilizeaza platforma, pozitia corecta in care operatorul trebuie sa
stea este in fata panoului cu butoane.

Din acel punct, operatorul poate observa spatiul de operare al Platformei
si, daca este cazul, poate Intoarce spatele persoanelor expuse.

Este strict interzis sa te apleci de pe parapetul platformei.

2.18

Va rugam sa retineti ca dupa fiecare interventie de curatare, lubrifiere,
reglare si intretinere, toate dispozitivele de siguranta trebuie repuse in

functiune, iar toate carterele de siguranta trebuie reasamblate si/sau
inchise.

2.17 040201 R&e\01



Machine Translated by Google

PARTEA 2 PRESCRIPTIL.DE SIGURANTA BRAVI
éartea JZREI-S’reSCrlzmnl di glcurezze

PLATFORMS

2.19

La sfarsitul intretinerii sau reparatiei, inainte de a pune platforma in
miscare, verificati daca nu au ramas unelte, carpe sau alte materiale in
spatiile care contin piesele in miscare.

2.20

Prima instalare trebuie efectuata de catre Producator si este strict
interzisa efectuarea oricarui tip de interventie neautorizata.

2.21

inainte de a utiliza masina, operatorul trebuie sa verifice toate operatiunile descrise in
Partea 6 ,Introducere Tnainte de fiecare utilizare”.

2.22
Atentie - Risc de cadere
Este interzis:

- Sa se poata urca pe platforma mai mult de o persoana (cu
exceptia modelului LUI WH 460, unde
pot merge doud persoane).

- identificati obiectele care duc la depasirea limitelor de Tncarcare pentru
care Platforma este aprobata si/sau pregadtita. (a se vedea
Partea 3 ,Specificatii tehnice"). - utilizati capre,

scari, poduri sau orice alte mijloace pentru a ridica suplimentar
suprafata de mers.

- operatiuni de incarcare si descarcare cu platforma ridicata
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2.23

Se considera periculoasa zona aflata la o distanta de doi metri de
Platforma. Operatorul trebuie sa se asigure ca nu exista persoane,
animale sau alte obiecte expuse Tn aceasta zona si ca nu exista obstacole
atatin partea inferioara a Platformei (in sol), cat si in cea superioara (cum
ar fi tiranti, coloane, tije sau alte bariere de aer).

2.24

Operatorul trebuie sa efectueze in mod constant operatiunile de
intretinere (Partea 9).

2,25
Ai grija sa nu te agati niciodatd de o structura adiacentd in timp ce te
afli pe platforma.

2.26

Atentie - Risc de cadere. Inainte

de utilizare, asigurati-va ca intrarea pe platforma este bine inchisa.

2.27

Atentie - Risc de rasturnare in timpul

miscarilor Tnainte sau Tnapoi, operatorul trebuie sa se asigure in
permanenta ca nu exista persoane expuse, in plus, trebuie sa se asigure
si cd podeaua este curatd, fara gauri, adancituri, inclinatii sau obiecte.
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2.28

Sarcina suplimentara a Platformei NU TREBUIE:
- Depasiti limita de sarcina utila (vezi Partea 3, Specificatii)
- Saiasa din cos, dar trebuie sa fie bine echilibrate.

2.29

Este strict interzisa utilizarea platformei ca macara.

2.30

Operatorul trebuie sa verifice lunar starea de strangere a TUTUROR
suruburilor si, daca este necesar, sa le inlocuiasca (Sectiunea 9.8
intretinere).

2.31

Atentie Pericolo di Shock electric.

E' vietato I'uso della Piattaforma vicino alla linee elettriche di tension non

protejate.

La Piattaforma e la recinzione non sono isolate elettri-camente.

Nu operati platforma in apropierea liniilor electrice.

Pastrati o distanta de cel putin 3 m (10 ft) intre partile utilajului si ocupanti,
fmpreuna cu uneltele si echipamentele aferente, precum siintre o linie
electrica sau un echipament cu o tensiune de pana la 50.000 de volti.

Este posibila reducerea distantei minime de functionare in siguranta in
prezenta barierelor izolatoare instalate pentru a preveni contactele si daca
aceste bariere sunt setate la tensiunea liniei electrice care trebuie protejata.

Barierele nu trebuie sa faca parte din masina sau sa fie conectate la aceasta.

Distanta minima de functionare Tn siguranta trebuie redusa in limitele

dimensiunilor de functionare prevazute pentru bariera izolatoare.

Aceasta distanta trebuie determinata de o persoana calificatd, in
conformitate cu reglementdrile companiei, locale si guvernamentale
privind efectuarea lucrarilor in apropierea echipamentelor sub tensiune.

INTERVAL DE TENSIUNE MINIM OPERATIONAL

(DE LA FAZA LA FAZA) DISTANTE DE SIGURANTA m (ft)
Dela 0la50kV 3(10)

De la peste 50 kV la 200 kv 5(15)

De la peste 200 kV la 350 kV 6 (20)

De la peste 350 kV la 500 kV 8(25)

De la peste 500 kV la 750 kV 11 (35)

De la peste 750 kV la 1000 kV 14 (45)

NOTA: Aceste distante minime de sigurantd operationale trebuie aplicate cu exceptia
cazurilor in care reglementdrile companiei, locale sau guvernamentale sunt mai stricte.

2.20
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2.32
NU INLOCUITI ARTICOLE ESENTIALE PENTRU STABILITATEA PLATFORMEI CU ARTICOLE CU GREUTATI SI
SPECIFICATII DIFERITE.

Greutate totala baterie: 42 kg (LUI HD fiecare baterie 21 kg); 120 kg (LUI WH 460 fiecare
baterie 30 kg)
Pentru a inlocui toate piesele defecte sau uzate, folositi doar piese de schimb originale.

2.33

Dispozitivele de siguranta aplicate platformei sunt:

2.34

Nu modificati sau deteriorati voluntar ecranele de siguranta, nu terminati cursele si nu
indepartati sau ascundeti etichetele de avertizare. In caz de deteriorare sau ilizibilitate
a etichetelor, va rugam sa solicitati imediat schimbarea lor.

2,35

Este interzisa efectuarea de reparatii improvizate in scopul lucrului.

2.36

Informatii suplimentare (numai pentru masinile CE)
Urmadtoarele informatii sunt furnizate in conformitate cu cerintele Directivei Europene
privind Masinile 200/42/CE si se aplica exclusiv Masinilor CE.

in cazul masinilor actionate electric, nivelul presiunii sonore continue (masuratoare A), in
corespondenta cu platforma, este mai mic de 70 dB (A).

Valoarea totala a vibratiilor la care este supus sistemul mana-brat nu depaseste 2,5 m/s2 Valoarea
medie patratica maxima ponderata a acceleratiei ponderate in intregul corp supus nu depaseste
0,5 m/s2.
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2.37

In cazul in care este necesara inlocuirea pieselor uzate si/sau defecte, vi rugidm si utilizati
exclusiv piese de schimb originale.

2.38

La sfarsitul lucrarii este interzisa parasirea platformei in zone potential periculoase,
asadar aduceti-o in starea de zero putere .

2.39

Atentie - Risc de poluare

La sfarsitul duratei de viata a Platformei, nu o aruncati in mediul inconjurator, ci adresati-va
agentiilor autorizate de gestionare a deseurilor sau direct Producatorului, care va va oferi
instructiuni scrise Tn acest sens. in orice caz, inainte de a arunca Platforma, indepértati
uleiul (Partea 11 lubrifiere), bateriile (Partea 10 intretinere), opriti toate piesele mobile si
mutati-o (Partea 4 manipulare).
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1 buton de oprire de urgenta 8 Dispozitiv de ridicare pentru manipulare

2 Butoane de blocare Extensie cos Manualul platformei (standard 8a - optional 8b)

3 Bare de protectie din cauciuc 9 puncte de ancorare si ridicare

4 Dispozitiv de alarma intermitent/acustic 10 Dispozitiv anti-inclinare

5 Control electronic al nclinarii 11 Dispozitiv de suprasarcina

6 Maneta mecanica de coborare de urgenta 12 Intrerupator de limita

7 Tija de siguranta 13 Cheie de contact

LUI HD
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LUI WH 460

2.24 04-2BZDRERRY. 1



Machine Translated by Google

PARTEA 2 PRESCRIPTII DE SIGURANTA B RAVI
Partea 2 Prescrizioni di Sicurezze

LUI HD- LUI HD WD—LUI HD EL

2,25 04-2620ReévRav.1



Machine Translated by Google

PARTEA 2 P RIPTII DE.SIGURANZA BRAVI
artea EE%I’ESCFIZIOHI él &CUFEZZE

PLATFORMS

Nr. AN$I/CE DESCRIERE

001 Prgscriptie pentru utilizarea in siguranta a platformei AVERTISMENT

001 Safcind nominald, Sarcina laterald, Numar nominal de ocupanti

001 Cojnponente critice pentru stabilitatea masinii

001 Greutate totala a bateriilor

001 Copformitate ANSI - Sectiunea 4

001 inghideti poarta fnainte de orice operatiune efectuata din cos
001 PERICOL pericol de rasturnare

002 PERICOL - Masina neizolata electric - Prescrierea distantelor fata de liniile electrice

002 AVHRTISMENT - Lista de verificare Tnainte de fiecare utilizare

002 Nofificare privind inspectiile necesare

002 AVERTISMENT - nu Tnlocuiti componenta fara autorizatia scrisa a producatorului

003 Safcina de lucru nominala PERICOL, Sarcina laterald, Numar nominal de ocupanti
005 AVERTISMENT: Baterii

009 Augocolant pentru coborare manuala de urgenta

010 Autogplant pentru punctul de ancorare al centurii de siguranta

011 Pufct de ridicare
Manua|ul 012

013 Stclp-U rgenta

001 CE 001 ANSI 002 CE 002 ANSI

A DANGER

A PERICOLO

‘Tenersi lontano pid di 3 mt. da linee elettriche aeree attive.
Ricaricare la piattaforma in ambienti ventilati, lontano da fonti
di calore e/o sostanze infiammabili.

YOU MUST NOT OPERATE
THIS MACHINE:

LISTA DI CONTROLLO

FAELIAN

+SIDE LOAD = 446 N
+ RATED WORK LOAD = 396 Lbs
*RATED NUMBER OF OCCUPANT = 2

THIS MACHINE COMPLIES WITH
ANS| STANDARD A#2.6 2006

010 ANSI/ CE 011 ANSI/CE 012 ANSI/ CE

e To)
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003 CE 003 ANSI 005 ANSI 009 ANSI / CE

A DANGER

%

INDOOR USE ONLY
*SIDELOAD = 446 N
* RATED WORK LOAD = 396 Lbs
* RATED NUMBER OF OCCUPANT = 2

013 CE

)|
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3.1 SPECIFICATIILE MASINII
Numar de serie LUl HD
. L 1 f x W
- I [ u
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1 ] [} . E
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MODEL LUI HD LUI HD WD LUI HD EL
DIMENSIUNI

iniltimea de lucru C

4900 mm - 16 picioare

6040 mm - 19,3 picioare

inaltimea platformei A

2900 mm - 9 picioare si 6 inci

4040 mm - 12,8 picioare

In&ltime cu cosul coborat H

1747 mm - 5 picioare si 7 inci

2870 mm - 9,4 picioare

Lungime totala G/
extensii deschise E

1192 mm-3ft10in/ 1700 mm -5 ft 6 in

1200 mm - 3 picioare si 11 inci

Latime F

760 mm - 2 picioare si 5 inci

fnaltimea cadrului de la sol Sarcing utils

60 mm-2,3in

(si cu cosul la extensie maxima)

180 kg - 397 lbs

140 kg - 308 lbs

Lungimea platformei (internd) D

1036 mm - 3 picioare si 5 inci

Ldtimea platformei (internd) I Viteza

630 mm - 2 picioare

maxima a vantului

Zero - numai pentru utilizare n interior 12,5 m/sec

Zero - numai pentru utilizare in interior

inaltimea treptei de intrare B Numar

400 mm 1 ft 3in

nominal de ocupanti PERFORMANTA

1 1

Viteza maxima de rulare

3 km/h -1,9 mph 0,6

Vitezd minima de rulare

km/h - 0,35 mph ZERO zero

Raza de bracaj (internd)

Raza de bracaj (externd)

1050 mm - 3 picioare si 5 inci

inclinare maxima

35%

Nu este permis

VViteza de urcare/coborére

16/21 secunde

Putere

Alimentare de la retea

110/220 V ca, 24V cc N 02,

Baterie

12V 85Ah la 20h 41/1,05 gal

Capacitatea sistemului hidraulic

560 kg - 1234 lbs

Greutate totald

530kg- 1168 Ibs

595kg - 1311 Ibs

Certificare

Ansi A92.6, Conformitate CE, AS1418.10(int)

3.28

040201 R&e\01




Machine Translated by Google

PARTEA 3 SPECIFICATIILE MASINII
artea 3 Caractehsthte r';llce

BRAVI

LUI HD - LUI HD WD

PLATFORMS

Motoare cu miscare translationala

Watt 500; Volt24; Nm 1.33; FF 1; RPM 3600; Ah26; IP 54; DUTY S2;
Frana 24V +6/-10% stabilizata

Cutie de viteze

MRIV 50 UO3A; Putere 1400 min-1: 0,27 kW; Turatie: i=56;

Pompa

2200W; 24V; 105 Ah; 2100 RPM; Nm 9.09; IP 20; FF 1

Electromagneti de blocare a rotilor

18W; 24V; IP 40

Roti motrice spate

mm 300x90

Controale

Joystick proportional

Anvelope

Cauciuc integral, fara urme

Ulei hidraulic

Ulei mineral ROLOIL LI22 HIV

Filtra Filtru 90 p
Presiunea uleiului 50 bar
Miscare lenta 8,5 m/min
Miscare rapida 40 m/min
Ridicare 5 m/min
Zgomot 75 dB(A)
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BRAVI

PARTEA 3 SPECIFICATIILE MASINII
artea 3 Caracteﬁsthte r';llce

PLATFORMS
3.2 SPECIFICATIILE MASINII
Numar de serie LUI WH 460
¥
N IEE
D
C
A
W 30 = i
1 M 1 & L—b" %:E I B &\“ : % i
JEL e G
MODEL LU WH 460
DIMENSIUNI
inaltimea de lucru C66p0 mm - 21 ft 8 in
in&ltimea platformei 462¢ mm - 15ft2in
In&ltime cu cosul coborat H 1850 mm - 6 picioare
Lungime totald G / 1659 mm -5 ft 5,36 in / 2376
extensii deschise E mm -7 ft10in
Latime F 760 mm - 2 picioare si 5 inci
Inaltimea cadrului de la sol 65 mm - 2,56 in
Sarcina utild maximd
(cu cosul la extensie maxima) 280 kg - 617 Ibs
Lungimea platformei (interna) D 1560 mm - 5 picioare
Latimea platformei (interna) I 680 mm - 2 picioare si 3 inci
Viteza vantului Zero - numai pentru utilizare in interior
in&ltimea treptei de intrare B 340 mm - 1ft3in
Numarul nominal de ocupanti 2
PERFORMAN A
Vitezd maxima de rulare 3,2 km/h - 1,98 mph
Vitezd minima de rulare 0,6 km/h - 0,35 mph
Raza de bracaj (interna) ZERO zero
Raza de bracaj (externa) 1345 mm - 4 picioare si 4 inci
fnclinare maxima 35%
Vitezd de urcare/coborare 26/15 secunde
PUTERE
Sursa de alimentare 110/220 V cca., 24 Vcc
Baterii NO4, 6V 240Ah 5h
Capacitatea sistemului hidraulic 121/3,17 gal 1250
Greutate (fara sarcina) kg - 2755 lbs
Conformitate standard Ansi A92.6, Conformitate CE,
AS1418.10(int)
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PARTEA 3 SPECIFICATIILE MASINII BRAVI

artea 3 Caracteristici tehnice
PLATFORMS

Numar de serie LUI WH 460

Motoare de traducere Wati 1200; Volti 24; Nm 3,2; FF
1, RPM 3600; Amp65; IP 20; DUTY
S2
Motoreductoare/Reductoare MRIV 63 U03A; putere 1400 min-1: 0,74
kW; i=63,6;
Pompa 2000W; 24V; 150 Ah; 2250
Turatie; Nm 8; IP 54;
Electromagnet pentru blocul de roata 18W; 24V; IP 40
Roti motrice spate mm 350x100
Sistem de actionare Joystick proportional
Roti Cauciuc integral, fara urme

Ulei mineral ROLOIL

Ulei hidraulic

LI22 HIV
Filtra Filtru intern 90 p
Presiunea uleiului 65 bari
Viteza redusa 10 m/min
Viteza normala 50 m/min
Viteza de ridicare 10 m/min
Zgomot 75 dB(A)
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PARTEA 3 SPECIEICATIILE MASINI . . BRAVI
artea Earac EI’?S’\{ICI tehnice

PLATFORMS

3.3 SPECIFICATII TEHNICE
Numar de serie LUI WH EL

il
d
/
Ra
LUI HD EL
MODEL LUI HD EL
DIMENSIUNI
inaltimea de lucru 5900 mm -
inaltimea platformei 3900 mm -
in&ltimea masinii in repaus mm 2870 -
Lungimea totald a masinii mm 1215 -
Latimea totala a masinii 760 mm -
Sarcina utila totala 140 kg -
Latimea platformei (internad) 680 mm -
Viteza vantului ZAERO S , .
CAND PODEAUA INALTATA ESTE INSTALATA PE MASINA, ACEASTA
POATE FI UTILIZATA DOAR IN INTERIOR.
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P. RTEA4TTRANSPORT IMANIFULARE BRAVI
artea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS

4.1 PREMISE PENTRU TRANSPORT SI MANIPULARE

4.1.a

Pericol de strivire, coluziune si abraziune

Personalul responsabil cu mutarea platformei trebuie sa fi citit si sa fi
inteles cerintele de siguranta din acest manual (vezi Partea 2).

Trebuie sa poarte manusi de lucru, casca si incaltaminte de protectie.

4.1.b

Independent de numarul de persoane responsabile de mutarea
Platformei, trebuie sa existe intotdeauna un responsabil.

4.1.c

fnainte de a transporta platforma, asigurati-va c& podeaua este nivelata si fara gauri.

4.1.d

inainte de a incepe, va rugam sa cititi intreaga Parte a 4-a pentru a fi
pregatit din timp Tn caz de nevoie.

4.1.e

Curatati zona in care va fi amplasata platforma pentru a preveni
alunecarea, impiedicarea sau cdaderea.

4.1.f

Platforma poate fi descarcata in 4 moduri diferite:
1-Cu un stivuitor cu o capacitate de ridicare adecvata (vezi Partea 3 Specificatii
sau la marcajul ,greutate”), vezi Sectiunea 4.2.

2-Prin utilizarea dispozitivului de incarcare/descdrcare si a unui set adecvat
de rampe, a se vedea sectiunea 4.3.

3-Prin utilizarea unor patine de incarcare si descarcare si a unui troliu de marfa, a
se vedea sectiunea 4.4.

4-Prin mutarea platformei cu o macara, consultati Sectiunea 4.5.

41.9

Pericol de strivire si rasturnare

Operatiunile de transport sunt periculoase, asadar operatorul trebuie
sa le execute foarte incet, trebuie sa fie foarte atent si sa se asigure
Ca nu exista persoane, animale sau lucruri expuse.

4.1.h

Pericol de poluare

Nu aruncati ambalajul Tn mediul inconjurator, ci selectati-l in functie
de tipul de material (carton, lemn, otel, poliuretan etc.), apoi trebuie
predat pentru eliminare (in functie de reglementarile din tara in
care este utilizata platforma).

4.1.i

Platforma este pe camion, va rugam sa va asigurati ca nu exista tevi
sau cabluri care ar putea interfera cu furcile.
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PARTEA TRANSPORT“%I MANIFUL RE BRAVI
artea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS

4.2 PROCEDURI DE DESCARCARE/INCARCARE A
PLATFORMEI CU STIVUITOR

4.2.a

Platforma poate ajunge:

4.2.a1 - ambalat Intr-o cutie cu palet
4.2 a2 -invelit in celofan cu o paleta
4.2.a3 - ambalat in celofan fara paleta

4.2.a1 - Ambalat intr-o cutie cu palet

Pentru a descdrca platforma intr-o cutie cu palet folosind un motostivuitor,
procedati dupa cum urmeaza:

-Asezati furcile stivuitorului Tn palet.
- Ridicati cutia foarte Tncet aproximativ 10 sau 20 cm si ...

- Asigurandu-va ca nu exista persoane expuse, scoateti cutia din camion
sau container si asezati-o pe sol.

- Pericol de taiere
Odata asezat pe sol, operatorul trebuie sa poarte manusi rezistente la
taiere si sa indepdrteze capacul cu o unealta adecvata, prin urmare

-Desurubati suruburile de pe perete si indepartati cei 4 pereti.

- Pericol de poluare

Nu aruncati ambalajul in mediul inconjurator, ci duceti-l la centre autorizate
de eliminare a deseurilor sau pastrati ambalajul pentru transporturi
ulterioare.

-Scoateti furcile de pe paletsi ...

-Introduceti furcile Tn locasurile corespunzatoare ale platformei.
-Asigurandu-va cd in zona nu existd persoane expuse, ridicati din nou foarte
incet platforma aproximativ 10 sau 20 cm si aduceti-o aproape de zona de
utilizare.

-se efectueaza descdrcarea Platformei in cutie cu paletul folosind
motostivuitorul.

4.2.a2 - Ambalat in celofan cu palet

Pentru a descarca platforma cu celofan pe un palet folosind motostivuitorul,
procedati in felul urmator:

-Asezati furcile stivuitorului in palet.
-Ridicati platforma foarte incet timp de aproximativ 10 sau 20 cm si

- Asiguréndu-va ca in zona nu exista persoane expuse, scoateti platforma
din camion sau container si asezati-o pe sol.

Pericol de taiere
Operatorul trebuie sa poarte manusi anti-taiere

- Luati foarfecele si tdiati benzile mici

- Asadar, fiind mereu atenti, ridicati din nou platforma foarte incet
aproximativ 10 sau 20 cm si aduceti-o aproape de zona de utilizare.

- se efectueaza descarcarea Platformei Tn cutie cu paletul folosind
motostivuitorul.
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PARTEA 4 TRANSPORT SI MANIPULARE BRAVI
Partea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS
4.2.a3 - Ambalat in celofan fir3 palet3 it ‘ SN
Pentru a descdrca platforma cu celofan folosind motostivuitorul, procedati 1 |
n felul urmator: _# Lo

ISt
e . < . S 4 E
-Asezati furcile In locasurile corespunzatoare ale platformei. = TR j e B
-Ridicati platforma foarte incet timp de aproximativ 10 sau 20 cm si : |I_ ‘% ‘ é
-Asigurandu-va ca nu exista persoane expuse in zona, scoateti platforma | ' % ‘
din camion sau container si duceti-o Tn apropierea zonei de utilizare. E’ ‘
= \
- se efectueaza descarcarea Platformei infasurate in celofan cu ajutorul
motostivuitorului.

2>
Uil <MH ] I3
S %‘%1 f
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PARTEA TRANSPORT“%I MANIFUL RE BRAVI
artea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS

4.3 PROCEDURA DE INCARCARE/DESCARCARE A PLATFORMEI CU
UTILIZAREA RAMPELOR SI A TRONCIULUI (PENTRU LUI WH 460;

LUI HD; LUI HD WD)

4.3.a

Pentru a efectua procedura de incarcare/descarcare a platformei folosind
rampele si troliul, procedati dupa cum urmeaza:

Avertizare pericol de tdiere
Operatorul trebuie sa poarte manusi rezistente la taiere

-Ia un cutter

- Indepartati celofanul avand grij& s& nu va raniti mainile si sa nu deteriorati
platforma.

* Avertisment Pericol de alunecare
indepértati celofanul si aruncati-l imediat in containerele speciale
pentru deseuri.

4.3.b Amplasarea rampelor de descarcare

- Procurati rampe de incarcare si descarcare adecvate, autorizate
de producator, pentru a sustine greutatea platformei; alte tipuri
nu sunt autorizate (vezi partea 3 Specificatii tehnice).

- Pozitionati rampele de incarcare/descarcare si fixati-le de mijlocul de
transport cu ajutorul unui surub si, pe cat posibil, intre ele folosind
distantiere pentru a face coborarea mai sigura si mai stabila.

- Avertizare pericol general

Operatorul trebuie sa se asigure ca:

- Platforma este complet coborata,

- Nu exista persoane, animale sau lucruri expuse in zona de
manevra,

- Podeaua este plana (fara gauri) si curatata corespunzator.

4.3.c

Luati carligul troliului (asigurdndu-va ca este bine fixat) si
introduceti-l in locasurile corespunzatoare de pe platforms,
asigurandu-va ca cablul este bine tras.

Eliberati butoanele Stop/Urgenta Q3 si/sau P6.

4.3.d

Rotiti cheia de contact Q2 spre dreapta (martorul corespunzator
este aprins la sistemul ZAPI) pentru a activa comenzile de jos.
Apasati simultan cele doua butoane Q9 si Q10 in decurs de 30
de secunde pana cand auziti un ,,CLIC" pentru a elibera frana
electrica, iar luminile cosului si ale caruciorului Tncep sa clipeasca
impreuna cu sistemul ZAPI (din acest moment franele electrice
sunt dezactivate).

Informatiile vor fi afisate prin intermediul sistemului TRONIC.

4.3.e

Avertizare pericol de rasturnare

Mergeti foarte incet pe rampe, asigurandu-va ca ambele
roti sunt bine ghidate.
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PARTEA 4 TRANSPORT SI MANIPULARE BRAVI

Partea 4 Transporto e Movimentazio-
PLATFORMS

4.3.f

Pozitionati platforma manual pe rampe si...

4.3.9
...actionati troliul cu atentie pentru a muta platforma si/sau pentru a o
apropia de rampele de incarcare si descarcare.

4.3.h
Opriti troliul dupa finalizarea manipularii si/sau descarcarii de pe
rampe.

Apadsati butonul Stop/Urgenta Q3 si/sau P6
si rotiti cheia de contact Q2 in pozitia ,,0".

4.3.

indepartati rampele de incarcare si descércare de pe mijloacele de
transport.

4.3l

Procedura de incarcare/descarcare a platformei folosind rampele si
troliul este finalizata.
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PARTEA 4 TRANSPORT SI MANIPULARE BRAVI
Partea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS

4.4 PROCEDURA DE INCARCARE/DESCARCARE A PLATFORMEI CU
UTILIZAREA UNEI MACARA

4.4.a

Pentru a efectua procedura de incarcare/descarcare a platformei folosind o
macara, va rugam sa procedati dupa cum urmeaza:

4.4.b

Pericol de taiere
Operatorul trebuie sa poarte manusi anti-taiere

- Ia foarfecele

- Indepértati celofanul avand grijd s& nu v raniti mainile si s& nu deteriorati
platforma.

- Pericol de alunecare

indepartati celofanul si aruncati-l imediat in containerele adecvate
pentru deseuri speciale.

4.4.c

Pericol de strivire
Verificati lanturile si curelele pentru a verifica daca nu exista anomalii
fnainte de a le utiliza pentru a muta platforma.

Asigurati-va ca sunt fixate Tn siguranta pe carligul macaralei si cd macaraua
poate sustine sarcina platformei (consultati Partea 3 ,Specificatii”).

Este strict interzisa stationarea in zona periculoasa atunci cand aceasta din
urma este mutata cu o macara!!
Distanta minima de siguranta trebuie sa fie de 3 metri.

4.4.d

Verificati daca butoanele Stop/Urgenta Q3 si/sau P6 sunt apasate.

Scoateti panoul cu butoane si puneti-l in cos.

4.4.e

Introduceti lanturile sau curelele de capacitate adecvata in cele patru
orificii ale cadrului.

4.4f

Treceti varful lanturilor sau curelelor prin interiorul cosului si asigurati-le
pe toate de cérligul macaralei.

4.4.9
Mutati platforma asigurandu-va ca nu exista persoane sau animale
expuse, pana la pozitionarea pe sol.

4.4.h

Repetati invers toate operatiunile descrise mai sus.

4.4.

Procedura de incdrcare/descdrcare a platformei cu ajutorul unei
macarale este efectuata.

4.38 04-0620 KKy Bev.1



Machine Translated by Google

PARTEA 4 TRANSPORT SI MANIPULARE BRAVI
Partea 4 Transporto e Movimentazio-

PLATFORMS

4.5 MANIPULARE MANUALA A URGENTEI pentru LUl WH 460; LUI HD;

LUI HD WD; LUI HD EL.

4.5.a
Apasati butoanele Stop/Urgenta Q3 si/sau P6 .
45.b

Rotiti cheia de contact Q2 spre dreapta (martorul corespunzator
este aprins la sistemul ZAPI) pentru a activa comenzile de jos.
Apasati simultan cele doua butoane Q9 si Q10 in decurs de 30
de secunde pana cand auziti un ,CLIC" pentru a elibera frana
electricd, iar luminile cosului si ale caruciorului incep sa clipeasca
fmpreuna cu sistemul ZAPI (din acest moment franele electrice

sunt dezactivate).
Informatiile vor fi afisate prin intermediul sistemului TRONIC .

4.5.c
Asezati manual platforma in zona de reparatii prestabilita.
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CATEAS PANOURE SN manc BRAVI

PLATFORMS
5.1 PANOUL DE CONTROL

P5a
P5

LUI WH 460;

LUI HD;

LUI HD WD;

LUI HD EL

sau unite Intr-un singur bloc.

Dispozitia reprezentat3 aici prezintd versiunile complete. in orice caz, dacd comanda este diferitd de schema reprezentati, in ea
este intotdeauna scrisa functia la care se refera.

NOTA

Pentru informatii suplimentare despre schema, va rugam sa consultati schema de referinta a platformei instalate.

P - CUTIE DE COMANDA A PLATFORMEI

P1 - Dispozitiv de blocare a rotilor: Dispozitivul
de blocare a rotilor se activeaza prin pozitionarea selectorului spre dreapta sau prin apasarea butonului corespunzator ,
permitand astfel conducerii vehiculului doar 1n linie dreapta, atat inainte, cat si inapoi.

LED-ul aprins indica faptul ca dispozitivul de oprire a rotilor a fost activat.
LED-ul stins indica faptul ca dispozitivul este dezactivat, permitand, prin urmare, conducerea vehiculului in orice directie.

P2 - Tasta Mod Ridicare/Coborare
LED-ul aprins Tnseamna ca functia de ridicare/coborare a fost selectata.
LED-ul stins indica faptul ca functia de ridicare/coborare nu a fost selectata.

P3 - Tasta Mod LED-ul de
tractiune aprins indica faptul ca functia de deplasare a fost activata.

LED-ul stins indica faptul ca functia de actionare nu a fost activata.

P4 - Indicator baterie
Acesta este un afisaj iluminat cu 10 bare care evidentiaza starea de incarcare a bateriei.
Un LED aprins indica nivelul minim de incarcare a bateriei, in timp ce 10 LED-uri indica incarcarea completa.
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PpaTtea &'5-a Pannell Comandi BR/\VI

PLATFORMS

LUI WH 460;
LUI HD;

LUI HD WD;
LUITHD EL

P5 - Modul joystick
Joystick-ul controleaza conducerea vehiculului, precum si ridicarea si coborarea platformei.

Joystick-ul este echipat cu maneta de control ,Prezenta umana” (P5a), care este utilizata pentru a manevra platforma.

Trebuie apdsat de fiecare data cand se actioneaza joystick-ul, iar odata apasat, acesta activeaza un semnal acustic.

Prin eliberarea joystick-ului, vehiculul se blocheaza in modul de condus.

in modul ridicare, eliberarea joystick-ului opreste platforma in timpul fazei de ridicare sau coborare. Viteza de miscare
este proportionala si este controlata de miscarea joystick-ului. Cu cosul in pozitia inferioara, viteza poate fi crescuta
chiar si folosind selectorul de viteza (P7).

Odata ce cosul a fost ridicat, viteza va trece automat la viteza redusa de siguranta.

P6 - Buton de oprire de urgenta

In cazul in care platforma nu va functiona corespunzator sau va exista o nevoie urgenta de a bloca toate activitatile in
miscare ale vehiculului, apasati acest buton pentru a intrerupe alimentarea cu energie electrica. Daca butonul este
dezactivat, platforma nu va porni, dar va permite introducerea tensiunii.

P7 - Selector de viteza
Deplasarea progresiva a selectorului spre dreapta va creste viteza de deplasare in limitele stabilite de producator.

Deplasarea treptata a selectorului spre stanga va reduce treptat viteza de deplasare.
Viteza selectata in prezent este afisata pe LED-ul Afisajului 5 (P4).

Un LED aprins se refera la configurarea vitezei mai mici, in timp ce cinci LED-uri aprinse indica faptul ca a fost
selectata configurarea vitezei mai mari.
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PARTEA 5 PANOU DE CONTROL BRAVI
Partea a 5-a Pannello Comandi

PLATFORMS

T1T5T3T2 i

" |raTeT8T7

Q - MODUL DE iIMPAMANTARE
Cand este selectat Modulul de la Sol, Cutia de Control a Platformei este exclusd automat

Q1 - AFISA)
Acesta este afisajul principal al sistemului de control si afiseaza informatii utile privind starea sistemului, precum si
informatii de diagnosticare, in cazul in care sistemul detecteaza o problema la vehicul.

Q2 - COMUTATOR CU 3 POZITII

Rotit spre stanga, activeaza doar comenzile de la cutia de control de pe placa Platforma (pentru LUI WH 460,

LUI HD, LUI HD WD si LUI HD EL. se aprinde LED-ul Q1l).

Rotit spre dreapta, activeaza doar comenzile de la modulul de masa al sasiului. (pentru LUI WH 460, LUI

HD, LUI HD WD si LUI HD EL se aprinde LED-ul Q1m).

In pozitie centrald, deconectati fiecare contact. Operatorul trebuie s& scoata cheia si s3 0 inmaneze responsabilului
Cu securitatea.

Q3 - BUTON DE OPRIRE DE URGENTA La
apasare, opreste imediat toate fazele Platformei.
Daca este ridicata, platforma NU reporneste, dar permite introducerea tensiunii.

14 - BUTON PENTRU UZUL EXCLUSIV AL PRODUCATORULUI SAU AL PERSOANELOR CALIFICATE SI CU O CALIFICARE
TEHNICIENI

Q5 - SAGEATA IN SUS

Acest buton functioneaza numai cand comutatorul cu cheie Q2 este rotit spre dreapta.
Prin apasarea si mentinerea apdasata a acestui buton, se permite ridicarea cosului.

Q6 - SAGEATA IN JOS Acest

buton functioneaza numai cand comutatorul cu cheie Q2 este rotit spre dreapta.
Prin apdsarea si mentinerea apasata a acestui buton, se permite coborarea cosului.

17 - INDICATOR STAREA BATERIEI CAND ESTE SUB INCARCARE Indicatorul luminos galben arata
ca bateria este aproape descarcata.

Indicatorul luminos rosu arata ca bateria este descarcata.

Indicatorul luminos verde arata ca bateria este incarcata.

Q8 - PRIZA INCARCATOR BATERIE
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Partea 4’58 Pannello Comandi BRAVI

PLATFORMS

T1 - Afisaj
Este afisajul principal al sistemului de control si afiseaza informatii utile privind starea sistemului si orice anomalii.

STAREA DE INCARCARE A BATERIEI Q1a

Indicatorul starii de Tncarcare a bateriei este reprezentat de 10 crestaturi: fiecare crestatura reprezinta 10% din nivelul de incarcare al
bateriei. Cand bateria se descarca, crestaturile dispar progresiv, una dupa alta, de sus in jos, proportional cu valoarea incarcarii
reziduale a bateriei. Cand nivelul de incarcare al bateriei este mai mic sau egal cu 40%, crestaturile afisate incep sa clipeasca.

CONTOR DE ORE Q1b
Numarul afisat arata orele lucrate.
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PARTEA 6 OPERATIUNI BRAVI
Partea a 6-a Utilizare

PLATFORMS
6.1 INTRODUCERE INAINTE DE FIECARE UTILIZARE
6.1.a
Pericol de strivire - coliziune si abraziune
Operatorul responsabil cu utilizarea Platformei trebuie sa fie informat cu privire la instructiunile de siguranta
prezentate Tn acest manual (vezi Partea 2) si trebuie sa poarte manusi de lucru si incdltdminte de protectie.
6.1.b
inainte si dupa fiecare utilizare, la inceputul fiecdrei miscari, operatorul trebuie s& efectueze intotdeauna:
Inspectia premergdtoare pornirii (6.2) - Test de functionare (6.3).
6.2 INSPECTIA INAINTE DE PORNIRE
6.2.a
Asigurati-va ca toate manualele se afla in containerele corespunzatoare de pe placa Platforma.
6.2.b >
Asigurati-va ca marcajele Platformei si toate etichetele de siguranta sunt la locul lor, perfect integrate si
lizibile.
6.2.c

Verificati Platforma pentru a verifica absenta anomaliilor (exemplu: fisuri la suduri, suruburi lipsa sau slabite,
diferite adancituri, deformari etc.), defectiuni sau variatii neautorizate (exemplu: platforma ridicata neautorizata),
in functie de modul in care Platforma a fost livrata de catre Producator.

6.2.d

Verificati integritatea cosului si functionarea corecta a intrarii (blocare automata).

6.2.e

Verificati si testati functionarea tuturor dispozitivelor de siguranta (butoanele Stop/Urgentd Q3 si P6, semnalizarea
intermitentd, bara de siguranta, microintrerupatorul, dispozitivul de inclinare, dispozitivele pentru gropi).

6.2.f

Verificati functionarea comutatorului cu cheie Q2.

6.2.9

Verificati si testati functionarea manetei de coborare manuala de siguranta

6.2.h

Verificati nivelul apei din baterii, asigurati-va ca nu exista scurgeri. Cablurile trebuie sa fie fixate constant si
corect pe cleme; nu trebuie sa existe coroziune.

6.2.i

Verificati daca roata de cauciuc nu prezinta deteriorari, abraziuni sau tdieturi adanci si ca nu exista resturi pe roti
sauinjurul lor.

6.2.1

Verificati sistemul de extensie a cosului.

6,2 m

Verificati sa nu existe scurgeri de ulei.

6.2.n

Verificati daca uleiul hidraulic este la nivel, in caz contrar umpleti pana la nivelul corect (consultati Partea 9
intretinere).

6.2.0

in cazul in care constatati una sau mai multe anomalii, utilizarea Platformei este interzis3, asadar faceti tot ce
este necesar inainte de a incepe sa o utilizati (consultati Partea 9 Intretinere).

6.2.p
Procedura de inspectie premergatoare pornirii s-a incheiat.
Continuati cu testul de functionare.
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6.3 TEST DE FUNCTIONARE

Nu uitati ca, Tnainte de a efectua testul de functionare, operatorul trebuie sa fi efectuat procedura de inspectie
premergatoare pornirii.

6.3.a

Pericol - Risc de electrocutare. Masina
NU este izolata.

6.3.b

Mentineti distante sigure fata de conductorii incarcati electric (liniile electrice) si aparate. Trebuie sa tineti
cont de balansarea masinii (miscarea laterala) atunci cand este ridicata si de miscarea liniilor electrice.
Aceastd masina nu ofera protectie Impotriva contactului cu sau a apropierii de un conductor incarcat electric.

6.3.c
Avertisment: pericol de electrocutare

inainte de a utiliza platforma, asigurati-va c& zona de deasupra acesteia este libera de obstacole pentru a permite ridicarea
completd a platformei.

6.3.d

Nu utilizati platforma daca urmdatoarele comenzi prezinta un defect.

6.3.e Test de functionare
- A) Operatiunea si verificarea controlului la sol
6.3.e1
Rotiti comutatorul cu cheie Q2 spre dreapta (comanda sasiu).
6.3.e2
Apasati si mentineti apasat butonul de ridicare Q5 pentru a permite ridicarea cosului. Daca doriti sa opriti
ridicarea platformei, eliberati butonul.
6.3.e3

Apasati si mentineti apasat butonul de coborare Q6 pentru a permite coborarea cosului. Daca doriti sa
opriti coborarea platformei, eliberati butonul.

6.3.e4

T3 Test de oprire/functionare de urgenta.
Cu platforma Tn miscare, apasati butonul Q3 Oprire/Urgenta.
Platforma trebuie sa se opreascd imediat.

6.3.e5

Testul manetei de coborare mecanica de urgenta.
Cu platforma si cosul ridicat, trageti de maneta de urgenta pentru a coborf mecanic cosul platformei.

Eliberarea manetei trebuie sa opreasca coborarea.
6.3.e6

~Procedura de testare de functionare - A) Operatiune si verificare a controlului la sol” este finalizata.
Continuati cu ,Procedura de testare a functionalitatii - B) Verificarea si functionarea comenzii cosului”.
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6.3.f Test de functionare -
B) Controlul si operarea cosului:

6.3.f1
Rotiti comutatorul cu cheie Q2 spre stanga (panou de control).

6.3.f2
Intra in cos, apoi inchide si securizeaza intrarea.

6.3.f3

Apasati butonul modului de condus P3 pentru a selecta functia de condus.

Apasati si mentineti apasata maneta ,Prezenta umana” P5a a joystick-ului si, miscand joystick-ul P5,
verificati volanul (stdnga/dreapta - Thainte/inapoi).

Pentru a bloca actionarea, eliberati maneta ,Prezenta umana” P5a sau resetati joystick-ul in pozitia
centrala.

6.3.f4

Test functional de oprire/urgenta.
Apasati butonul Oprire/Urgenta P6 cu platforma Th miscare.
Peroanele se opresc imediat.

6.3.f5

Apasati selectorul de mod ridicare/coborare P2 pentru a selecta functiile de ridicare/coborare.

6.3.f6
Apadsati si mentineti apasata maneta ,Prezentd umana” P5a a joystick-ului si, miscand joystick-ul P5
inainte si Tnapoi si verificati ridicarea si coborarea cosului.

Pentru a bloca ridicarea/coborarea, eliberati maneta ,Prezenta umana” P5a sau resetati joystick-ul P5
spre pozitia centrala.

6.3.f7

Test functional Oprire/Urgenta P6 .
Apasati butonul Oprire/Urgenta P6 cu platforma in modul ridicare/coborére.
Peroanele se opresc imediat.

6.3.f8

Este interzisa utilizarea Platformei daca se constata una sau mai multe anomalii, de preferinta inainte
de inceperea procesarii (vezi Partea 9 Intretinere)

6.3.f9
Setati platforma la starea de energie zero.

6.3.f10

Reparatiile trebuie efectuate Tnainte de a pune in functiune Platforma; este esential sa se asigure functionarea
acesteia In siguranta.

6.3.f 11

Procedura ,Testul de functionare - B) Controlul si operarea cosului” este finalizata; continuati utilizarea.
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6.4 INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE - Introducere

6.4.a

Avertisment - Riscuri generice

Operarea trebuie efectuata numai de catre operatori calificati, care au fost
instruiti cu privire la modul de utilizare a masinii. De asemenea,

operatorii trebuie sa citeasca si sa inteleaga cu atentie reglementarile de

siguranta din Partea 2 si continutul acestui manual inainte de a utiliza
masina.

6.4.b

fnainte de inceperea operatiunii

Avertisment - Riscuri generice
Operatorul trebuie:

a) Verificati daca platforma este pozitionatd pe o podea curata, fara gduri si
bine nivelata si este capabild sa sustina greutatea platformei (consultati
Partea 3 Specificatii).

b) Verificati daca in zona de miscare nu exista persoane, animale sau lucruri
expuse si ca nu exista obstacole aeriene in zona in care veti lucra.

¢) Nu uitati ca:

-Operatorul trebuie sad efectueze toate manevrele prin intermediul
comenzilor amplasate pe panoul cu butoane de pe platforma; -Translatia
este reglabila

prin intermediul joystick-ului P5,
-Cand cosul este complet coborat, viteza maxima este de aproximativ 50 m/
min;

Cand cosul este ridicat, viteza este limitata automat la maximum 9 m/min.

-Extensiile cosului trebuie retrase In timpul intrarii/iesirii operatorului
din cos.

6.5 INAINTE DE A URCA PE PLATFORMA Verificati in modulul de la

sol daca:
- selectorul cu cheie Q2 este in pozitia stanga (comanda la bord)

- butonul de oprire/urgenta Q3 este resetat,

6.6 INTRA PE PLATFORMA

6.6.a
Cand trebuie sa extindeti cosul, procedati in felul urmator: -

Trageti in jos butoanele negre (acestea vor iesi din carcasa).

- Impingeti inainte extensia cosului pana la cursa finala.

- Eliberati butoanele, veti auzi un zgomot. Cele doud butoane sunt din nou
in pozitia lor de siguranta.
- Repetati procedura pentru a extinde cealalta parte a cosului.
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6.6.b

Pentru a pozitiona sarcina pe cos, asigurati-va ca:
- sarcina este echilibratd,

- nu depasiti greutatea maxima a incarcaturii, inclusiv greutatea
persoanei (consultati partea 3 Specificatii tehnice).

in caz de supraincircare, supapa de siguranta (vezi schema hidraulicd de
la pagina 11.82) intervine, impiedicand ridicarea cosului. Orice

Tnlocuire a supapei neautorizata de Braviisol DM este interzisa.

- fncarcatura NU iese NICIODATA mai mult de 20 cm din ambele pérti ale cosului

'

- Avertisment Pericol de strivire: daca

unele parti ale incarcaturii ies Tn afara, legati-le de sina cosului

- NU legati NICIODATA nimic din cos.

6.6.C

Daca este necesar, purtati centura de siguranta si agatati-o in carcasa
corespunzatoare.

6.6.d

Pericol: mainile pot fi zdrobite sau membrele taiate

in timpul operatiunilor de mutare, pozitionati-va corpul in interiorul
cosului astfel incat membrele sa nu interfereze cu partile fixe din jur.

6.6.e

Avertizare Risc de coliziune

in timpul operatiunii de translatie si/sau ridicare/coborare, operatorul
trebuie sa fie atent ca zona de lucru de la sol si de deasupra cosului sa
fie Intotdeauna libera de obstacole sau pericole.
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6.6.f

Avertisment - Pericol de cadere

Operatorul nu se va urca in niciun caz pe balustradele cosului si nu va
aseza pe acesta scari, scanduri sau alte obiecte pentru a ajunge in pozitii
de lucru mai fnalte. Mai mult, nu se va apleca in niciun caz in afara
balustradei cosului Platformei.

6,6 g
Decideti ce functie activati, fie translatia, fie ridicarea/coborarea.

6.6.h

Procedura ,Instructiuni de operare” este finalizata, continuati cu celelalte
operatiuni ale actionarii.

6.7 operatiuni de conducere

6.7.a

Apasati o data butonul pentru modalitatea de tractiune P3, ledul
corespunzator se va aprinde (functia de condus activata).
Nota: cand LED-ul clipeste sau este stins, pentru a reporni functia,

apasati din nou acelasi buton.

6.7.b

Numai daca este disponibil, verificati daca dispozitivul de blocare a rotilor P1
nu este activat.

6.7.c

Apasati si mentineti apasata maneta de activare P5a a joystick-ului P5
si miscati-o in functie de necesitati.

6.7.d

Pentru a opri vehiculul este suficient sa eliberati maneta de activare P5a a
joystick-ului P5 sau joystick-ul P5in sine.
Fréna este automata.

6.7.e

Daca este necesar, deplasati platforma in linie dreapta (inainte/inapoi),
utilizati selectorul P1 pentru a activa dispozitivul de blocare a rotilor.

LED-ul se va aprinde pentru a indica faptul ca dispozitivul de blocare a
rotilor a fost activat.
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6.7.f Operatiunea de ridicare/coborare -

Apasati o data butonul P2, LED-ul se va aprinde pentru a indica faptul ca
functia de ridicare/coborare a fost selectata.

Nota: cand LED-ul clipeste sau este stins, pentru a reporni functia,
apasati din nou butonul.

Maneta de activare P5a a joystick-ului P5 este utilizata pentru activarea
comenzilor joystick-ului P5 si trebuie mentinuta apasata atunci cand se
utilizeaza joystick-ul P5.

- Miscati joystick-ul P5 pentru a ridica sau coborf cosul.

- Eliberati joystick-ul pentru a opri vehiculul in timpul ridicarii/

faza de coborare.

6.7.9

Daca in timpul lucrului este necesar sa schimbati locul, folositi joystick-ul P5,
adica apasati si mentineti apasata maneta de activare P5a a joystick-ului P5
si miscati-o in functie de necesitate dupa ce ati apasat butonul P3 .

6.7.h

Dupa ce ati terminat lucrarea in zona respectivd sau daca trebuie sa efectuati o
noud ncdrcare, procedati dupa cum urmeaza:

6.7.i

Avertizare Pericol de strivire

Asigurati-va ca sub platforma nu se afla persoane, animale sau lucruri.

6.7.1

Miscati joystick-ul P5 si coborati complet platforma si continuati lucrul.

6,7m
La sfarsitul lucrarii, aduceti platforma in starea de alimentare zero .

6.7.n

Procedura ,Instructiuni de operare” este finalizata.

6.8 LA SFARSITUL ZILEI DE LUCRARE

6.8.a

Verificati nivelul apei din baterie si, daca este necesar, completati
conform descrierii din Sectiunea 9.6.

6.8.b

Verificati starea de incdrcare a bateriei si, daca este necesar, refncarcati-
o conform descrierii din Sectiunea 9.7

6.8.c

Curatati zilnic conform descrierii din Partea 8
6.8.d

Procedura ,La sfarsitul zilei de lucru” este finalizata.
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6.9 LA CERERE - ANSAMBLU PLATFORMA RIDICATA PENTRU
MODELUL LUI HD WD
NOTA:

Kitul de supraindltare TREBUIE instalat doar pe o platforma LUI HD
WD si trebuie utilizat doar in interior, pe o podea plana.

6.9.a

Platforma ridicata este formata din patru piese: - O
balustrada laterala (o singura piesa);
- B Balustrada laterala + N. 02 balustrade frontale
(o singura bucata) cu carlige aferente;
- Baza de mers C
-ScardinformadeD;
6.9.b
Kitul de extensie este foarte usor de asamblat: -
Asezati cadrul platformei pe balustrada platformei si asigurati-va
ca cele 4 carlige de fixare sunt bine ancorate pe balustrada
platformei. (trebuie sa auziti un ,,CLIC" care indica faptul ca baza a
atins pozitia de siguranta).

- Introduceti balustrada laterala in orificiile corespunzatoare de pe
baza suprafetei de mers si asigurati-va ca fiecare dintre cei doi
stalpi de la baza balustradei laterale este inapoi in pozitia de
siguranta. (Trebuie sa se auda un ,clic” pentru a indica faptul ca
stalpii au ajuns la locul lor).

- Urmati aceeasi procedura pentru pozitionarea balustradei
laterale + N. 02 balustrade frontale si asigurati-va ca cele doua
carlige C1 si C2 sunt fixate pe balustrada pentru a mentine cele
doua componente impreuna.

- Pentru a accesa suprafata ridicata, agatati scara de balustrada
platformei, in apropierea trapei.

- Aduceti panoul cu butoane la podeaua ridicata si agatati-l de
balustrada.

6.9.c

Asamblarea platformei ridicate este finalizata.

TRAPA DE ACCES
SUPERELEVATIE
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7 FAZA DE INTRODUCERE-OPRIRE

Platforma poate fi oprita conform descrierii de mai jos:

7.1 - Oprire temporara 7.2 - Oprire
zilnica

7.3 - Oprire prelungita

7.4 - Oprire de urgenta 7.5 -

Coborare de urgenta 7.6 -

Manipulare manuala in caz de urgenta

Urmatoarele informatii descriu cum trebuie sa te comporti in fiecare dintre
cazurile mentionate anterior.

7.1 OPRIRE TEMPORARA

Pentru o oprire temporara a platformei, eliberati joystick-ul de control P5
si maneta de activare P5a, iar toate functiile legate de miscare se vor opri

automat.

7.2 OPRIRE ZILNICA

Pentru a opri masina la sfarsitul zilei de lucru, efectuati urmatoarele actiuni:

7.2.a

Aduceti platforma n interior, intr-o zona protejata de posibilele infiltratii
de apa sau Intr-un mediu fara condens; intr-o zond in care prezenta

persoanelor este controlata, iar personalul este autorizat (retineti ca orice
posibila interventie externa trebuie eliminata pentru siguranta
operatorilor).

7.2.b

Asigurati-va ca masina este in starea de alimentare ,zero”, adica:

- platforma este complet coborata,

- butonul Stop/Urgenta Q3-P6 este apasat

- Intrerupatorul cu cheie Q2 a fost indepartat de pe panoul de control si se
afla in responsabilitatea managerului de productie.

7.2.c

Verificati starea bateriilor si, dacd este necesar, reincarcati bateria, asa cum

se arata n Sectiunea 9.7

7.2d

Procedura zilnica de oprire s-a incheiat.
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7.3 OPRIRE PRELUNGITA

Pentru acest tip de oprire, va rugam sa procedati in felul urmator:

7.3.a

Mutati platforma in interior, intr-o zond protejatd impotriva oricaror
scurgeri de apa sau condens; accesul Tn aceasta zona trebuie permis doar
personalului de Tncredere (orice potentiala situatie de manipulare externa
trebuie eliminata, garanténd astfel siguranta operatorilor).

73.b
Asigurati-va ca platforma este in stare de alimentare zero

7.3.c
. ) N N - ) [ ‘ f\
Efectuati intretinerea obisnuitd asa cum este descris in Partea 9 ,Intretinere de il g
rutind” " o
— e
7.3.d Pay 1
Curatati masina asa cum este descris in Partea 8 Curatare. L > /
[
7.3.e r

Este de preferat sa scoateti cutia de control asa cum este descris mai jos:

7.3.f rd
Deconectati conectorul ILME si puneti capacul de siguranta

73¢9
Scoateti cutia de control si puneti-o intr-un loc sigur.

7.3.h
Procedura de oprire prelungita s-a incheiat.
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7.4 OPRIRE DE URGENTA 7.4.a

in cazul in care operatorul este obligat s3 apese butonul Oprire de
urgenta P6-Q3, efectuati urmdatoarea operatiune.

7.4.b

Inspectati masina pentru a afla cauza opririi de urgenta.

7.4.c
Alege:

A - dacad este necesar sa se aduca masina in conditia de putere zero.

b - daca este posibila repararea daunelor.

¢ - daca este necesar sa se contacteze asistenta tehnica .

7.4d

Daca este posibil sa eliminati cauza opririi de urgenta, trageti de
butonul de oprire de urgenta P6-Q3 si porniti platforma urmand
instructiunile din Partea 6 ,Utilizare".

7.4.e
Procedura de oprire de urgenta este finalizata.

7.5 COBORARE DE URGENTA 7.5.a

AVERTISMENT: PERICOL DE ZDROBIRE

in timpul efectudrii acestei activitati, operatorul trebuie s3 se asigure

ca nicio persoana, animal sau obiect nu se afla intr-o zona de 2 metri si ca
nu exista obstacole deasupra capacului (aceasta este zona de care are
nevoie cosul In timpul etapei de coborare).

7.5b

Coborarea de urgenta se poate face in doua moduri diferite:

a - actionarea manetei manuale de coborare de urgenta.
b - cu butonul de pe panoul de control

a - Trageti pur si simplu de maneta actionand maneta de coborare
manual3 de urgenta. In acest fel, cosul va incepe sa coboare incet.

- Eliberati maneta odata ce faza de coborére s-a terminat.

b - Pozitionati selectorul cu cheie Q2 in dreapta apasand butonul Q6 de
pe panoul de control - Apdsati butonul Q6
pentru a coborf cosul.

7.5.c

Urmati procedura descrisa in sectiunea 7.4 Oprire de urgenta.

7.5d

Procedura de coborare de urgentd s-a incheiat.
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8.1 CURATARE

8.1.a

Deoarece platforma functioneaza in prezenta prafului, trebuie curatata
zilnic sau ori de cate ori este necesar.

8.1.b

Persoana responsabild cu curatarea trebuie sa fi citit si sa fi inteles
bine prescriptiile de siguranta prezentate in acest manual (Partea 2).

8.1.c

Inainte de fiecare operatiune de curéatare, aduceti platforma in starea de alimentare
zero.

8.1.d
Curatati cu o carpa usor umezita cu apa:
- tablourile de distributie,

-suprafata de calcare a Platformei,
-zona operatorului de ridicare/coborare.

8.1.e

Procedura de curatare este finalizata.

8,55 04-2820BeS.Rév. 1



Machine Translated by Google

PARTEA 8 CURATARE . . BRAVI
6artea g anutenzione Ordinaria

PLATFORMS

9.1 PREFATA SI SFATURI GENERALE DE TNTRETINERE
9.1.a

intretinerea periodici este cheia functionarii economice si eficiente a Platformei.

Braviisol Mechanical Division srl a depus eforturi sustinute pentru a creste fiabilitatea si a simplifica operatiunile

de intretinere de rutina.

O atentie minima la cele cateva operatiuni de Intretinere de rutinad necesare va fi suficienta pentru a garanta o o '
. §

functionare eficienta a Platformei.

9.1.b

Persoana responsabila cu intretinerea trebuie sa fi citit si sa fi inteles bine toate prescriptiile de siguranta
prezentate in acest manual, asa cum sunt descrise In Partea 2 ,Prescriptii de siguranta”).

9.1.c

intretinerea trebuie efectuats strict cu platforma in starea de alimentare zero (Partea 2, pagina 2.16).

9.1.d

Operatiunile de intretinere trebuie efectuate strict de catre un singur operator calificat.

tor, cu exceptia cazului in care este specificat, NICIODATA DE CATRE MAI MULTE PERSOANE.

9.1.e
Avertisment Riscuri generice
Operatiunile de intretinere trebuie efectuate de personal calificat:

- care a citit si a inteles bine prescriptiile de siguranta prezentate in acest manual (vezi Partea 2).

- cine detine dispozitivele individuale de siguranta si le foloseste atunci cand este necesar
- trebuie sa aibd la indemana haine de lucru, echipamente adecvate si trebuie sa le poarte si sa le utilizeze in
functie de necesitati si pericole.

- si cu Platforma in starea de alimentare zero.

9.1.f

Fiecare interventie nespecificatd mai jos trebuie considerata intretinere extraordinara.
nanta.

9.1.9
Reparatiile, modificarile, operatiunile de intretinere extraordinara, altele decat cele indicate mai jos, nu pot fi
efectuate fara aprobarea prealabila scrisa a serviciului tehnic post-vanzare al producatorului.
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9.1.h

in functie de situatia specifica, Producatorul va da aprobarea sa scrisé (fmpreund cu toate instructiunile necesare) sau va recomanda
interventia propriului personal tehnic.

9.1.

O astfel de masura de precautie este necesard, deoarece operatiunile incorecte sau necorespunzatoare pot
cauza anomalii functionale, daune ale masinii si vatamari corporale. Producdtorul nu isi asuma nicio responsabilitate
pentru posibilele consecinte ale operatiunilor mentionate anterior.

9.1.1

in plus, acestea anuleaza garantia si declaratia CE de conformitate originala.

9,1Tm

Inainte de reluarea functionarii, verificati intregul sistem conform indicatiilor din procedurile de pornire (vezi Partea
6).

9.1.n

Nerespectarea acestor precautii poate provoca avarierea masinii si vatamari corporale.

9.1.0

Mai jos sunt prezentate interventiile de intretinere obisnuita.

9.2 - Pozitionare de siguranta, cos ridicat

9.2a - In cazul in care cosul nu poate fi ridicat electric
- Pentru LUI WH 460. - LUI HD - LUI HD WD si LUI HD EL.

9.2b - In cazul in care cosul nu poate fi ridicat electric

9.3 - Ungerea rotilor de sustinere

9.4 - Verificarea si completarea uleiului

9.5 - Verificarea bornelor bateriei 9.6 -

Verificarea nivelului de apa din baterie

9.7 - Procedura de incarcare a bateriei

9.8 - Proceduri de strangere a piulitelor, suruburilor si bolturilor
9.9 - Verificarea cablajului

.10 - Inspectii

"

9.10a Inspectie frecventa ,Lista de verificare a inspectiilor frecvente” 9.10b

n

Inspectie anuala , Lista de verificare a inspectiilor anuale”

Mai jos este prezentat ce trebuie sa faceti in fiecare dintre aceste cazuri.
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9.2 POZITIE DE SIGURANTA STANDARD CU COSUL RIDICAT

Aceasta operatiune trebuie efectuatd numai atunci cand sunt necesare
activitati de intretinere. Operatorul trebuie sa utilizeze comanda de
la sol conform urmatoarei proceduri:

9.2.1
Dezactivarea tuturor butoanelor de urgenta.

9.2.2

Selectati modul Statie terestra rotind comutatorul cu cheie Q2 spre
dreapta.

9.23
Apasati tasta Sus Q5 pentru a ridica cosul pand la 1,5 m.

9.24

Scoateti capacul bazei

9.2.5

Asezati mana stanga sub orificiul de iesire al tijei de siguranta si
trageti simultan de butonul de eliberare a barei.

9.2.6

Foloseste-ti mainile pentru a elibera complet tija de siguranta.

9.2.7

Apasati tastele Sus sau Jos Q5 - Q6 pentru a misca incet cosul pana
cand marginea barei de siguranta atinge sasiul.

9.2.8
Selectati modul OPRIT rotind comutatorul cu cheie Q2 in centru si
scoateti cheia.

9.2.9
Apasati butonul Oprire/Urgenta Q3.

9.2.10

in acest moment este posibila efectuarea operatiunii de intretinere
solicitate.
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9.2A COSUL NU POATE FI APRINS ELECTRIC - PENTRU LUI WH 460 - LUI HD - LUI HD WD SI LUI HD
EL

9.2a1

Aduceti platforma la starea de putere zero (Partea 2 pagina 2.16).
9.2a2

Luati un stivuitor cu o capacitate adecvata (vezi Capitolul 3 ,Specificatii”). 9.2a3 Ridicati cu furcile cosul si
duceti-l

incet la o inaltime de 1,5 metri.

9.2a4

indepartati capacele.

9.2a5

Detasati si eliberati complet bara de sigurantd, veti auzi un ,CLIC".
9.2a6

Cu cosul tinut de furcile stivuitorului, coborati cosul pana cand bara de siguranta se sprijina pe cadru.

9.2a71n

acest moment este posibil sa se efectueze operatiunile de intretinere necesare.
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9.3 LUBRIFIEREA ROTILOR DE RULATA

9.3.a

Verificati la fiecare sase luni si, daca este necesar, ungeti articulatiile rotilor

cu cantitati mici de vaselina, dupa cum urmeaza:
GRASIME COMUNA FILANTA

9.3b

Pentru a continua aceasta operatiune, este necesar sa aduceti Platforma
in Conditia de Putere Zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.3.c

Aplicati vaselina pe articulatiile rotilor pivotante folosind o pensula.

9.3d

Procedura de ungere a rotilor pivotante este finalizata.

9.4 VERIFICAREA SI REUMPLEREA ULEIULUI

99.4.a

Verificati nivelul uleiului la fiecare trei luni si, daca este necesar, completati
cu ulei mineral de tip: ROLOIL LI22 HIV.

9.4.b

Pentru a continua aceasta operatiune, este necesar sa aduceti Platforma in
Conditia de Putere Zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.4.c
Elimina:

- Pentru LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL. capacul frontal.

- Pentru LUT WH 460 capacul central.

9.4.d

Scoateti capacul rezervorului de ulei.

9.4.e

Umpleti cu ulei mineral pana la atingerea nivelului corespunzator.

9.4.f
Repetati operatia descrisa in sens invers

9449
Procedura de verificare si reumplere cu ulei este finalizata.
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9.5 VERIFICAREA TERMINALELOR BATERIEI

Pentru a continua aceasta operatiune, este necesar sa aduceti Platforma
in Conditia de Putere Zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.5.a
Starea bornelor bateriei trebuie verificata la fiecare doua luni.

9.5.b

Daca bornele bateriei sunt murdare sau oxidate, efectuati urmatoarele
actiuni:

9.5.c
- Pentru LUI WH 460 - LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL, deschideti

trapa folosind manerul negru.

9.5.d
Slabiti piulitele cu o surubelnitd de 10 mm.

9.5.e
Deconectati bornele si curatati-le cu o lavetd usor imbibata in apa.

Daca stratul de oxid este ridicat, indepartati stratul de suprafata cu o
pensula.

9.5.f
Uscati-le bine.

9.5.9
Asezati-le la loc, acordand atentie pozitiei polilor pozitiv si negativ.
Apoi strangeti-le.

9.5.h

Acoperiti bornele cu lubrifiant protector de contact (cum ar fi lubrifiant
farmaceutic pe baza de vaselind) si apoi reconectati-le.

9.5.i
Strangeti piulitele cu o surubelnita de 10 mm.

9.5.l
Puneti la loc si/sau Tnchideti la loc capacul.

9,5m
Procedura de verificare a bornelor bateriei este finalizata.
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9.6 VERIFICAREA NIVELULUI DE APA AL BATERIEI

9.6.a
Aduceti platforma la starea de putere zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.6.b

Nivelul apei din baterie trebuie verificat la fiecare 4 zile lucratoare sau
Tnainte de refncarcarea bateriei.

9.6.c
Nivelul apei poate fi verificat prin scoaterea hotei.

- Pentru LUI WH 460 - LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL, deschideti

trapa folosind manerul negru.

9.6.d
indepartati capacele bateriilor si asigurati-vé c3 nivelul apei este peste plicile
componentelor interne cu cel putin 5 mm; daca este necesar, restabiliti nivelul cu apa

demineralizata.

9.6.e Avertisment
Deoarece in timpul Tncarcarii o parte din apa se evapord, este necesar sa
verificati din nou dupa 30 de minute de functionare.

9.6.f

Efectuati operatiunile standard cu masina timp de 30 de minute si
repetati aceasta procedura incad o data pentru a atinge nivelul de
apa necesar.

9.6.9

Pentru intretinerea corecta a bateriei, va rugam sa consultati manualul de
utilizare corespunzator.

9.6.h

Avertisment pericol de explozie

Bateriile cu tractiune acida genereaza gaze explozive. Tineti intotdeauna
flacarile sau scanteile departe de baterii; nu trebuie sa fumati in
apropierea bateriilor in timpul incarcarii.

9.6.i
Puneti la loc capacul de plastic al bateriilor.

9.6.1
Puneti la loc si/sau Tnchideti din nou capacul masinii.

9,6 m
Verificarea nivelului de apa din baterie s-a finalizat.
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9.7 PROCEDURA DE INCARCARE A BATERIEI

9.7.a

Aduceti platforma la starea de putere zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.7.b

Avertisment - Verificarea si reincarcarea bateriei
fncircarea complets a bateriilor trebuie efectuata:
-Dupa utilizarea zilnica

-Dupa o lunga intrerupere a lucrarilor la Platforma
-Si cel putin o data la 7 zile.

9.7.c

Pentru a incarca bateriile, procedati in felul urmator:

9.7d

Aduceti platforma Tn starea de alimentare zero .

9.7.e
Conectati cablul corespunzator la priza.

9.7.f

incércarea bateriilor este finalizatd cand semnalul de incércare a bateriei Q7 (LED-ul
verde aprins) indica faptul ca bateriile sunt incarcate.

9.7.9
Dupa ce bateriile sunt incdrcate, deconectati cablul.

9.7.h

Dupa ce bateriile sunt incarcate, deconectati cablul.
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9.8 PROCEDURA DE STRANGERE A PIULITELOR, SURUBURILOR SI
STIFURILOR
9.8.a

Aduceti platforma la starea de putere zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.8.b

Operatorul trebuie sa verifice o data pe luna piulitele, suruburile si bolturile
si, daca este necesar, trebuie sa solicite asistenta tehnica care va efectua
intretinerea necesara.

in orice caz, o dat& pe an, trebuie s& solicite asistenta tehnica care va
verifica si efectua intretinerea piulitelor, suruburilor si bolturilor intregii
Platforme.

Nu uitati ca toate operatiunile trebuie efectuate numai si strict de catre

tehnicieni de intretinere autorizati de Braviisol Divisione Meccanica srl si
care au urmat un curs de instruire In centrele de asistenta autorizate.

9.9 VERIFICAREA CABLAJULUI

9.9.a

Aceste operatiuni trebuie efectuate la fiecare doua luni.
Pentru a efectua verificarea vizuala a cablurilor, procedati dupa cum urmeaza.

9.9.b

Operatorul trebuie:

-purtati Imbracaminte de lucru, in special manusi,

-am citit si am Tnteles bine instructiunile de siguranta prezentate in Partea
2 a acestui manual,

-aduceti Platforma la Conditia de Putere Zero (Partea 2 pagina 2.16).

9.9.c

indepartati toate capacele.

9.9.d
Verificati starea de uzura a cablurilor.

9.9.e

Daca este necesara nlocuirea lor, va rugam sa apelati la serviciul tehnic
care le va asigura.

9.9.f

Procedura de verificare a cablajului este finalizata.
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9.10 INSPECTIE - Introducere

Utilizatorul/operatorul nu trebuie sa isi asume responsabilitatea de operare pana cand Manualul nu a fost citit si inteles
integral si pana cand nu a operat elevatorul sub supravegherea unui operator experimentat si calificat.

Numai personalului instruit si autorizat i se va permite sa opereze aceasta masina.

Acest manual si anexele sale trebuie considerate parte integranta a acestei masini si trebuie sa ramana in permanentd impreuna cu
masina.

intrucat producatorul nu are control direct asupra utilizdrii si aplicarii acestei masini, practicile de siguranté corespunzitoare
sunt responsabilitatea utilizatorului si a personalului de operare, este responsabilitatea operatorului sa efectueze o
inspectie Tnainte de pornire si o intretinere de rutina.

9.10a INSPECTIE FRECVENTA - LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIILOR FRECVENTE

AVERTIZARE
ACEASTA INSPECTIE TREBUIE EFECTUATA LA FIECARE 3 LUNI DE FUNCTIONARE SAU LA 150 DE ORE, ORICARE DINTRE ACESTE DATE SURVEDE

PRIMA, SAU DACA UN MASINA A FOST SCOASA DIN FUNCTIONARE MAI MULT DE 3 LUNI. NERESPECTAREA ACESTUI LUCRU POATE DUCEA DECES
SAU ACCIDENTARI GRAVE.

Proprietarul sau utilizatorul este responsabil pentru inspectiile frecvente

Inspectia trebuie efectuata de catre un tehnician calificat, calificat ca mecanic, instruit in utilizarea si intretinerea acestei
marci si modele specifice de platforma de lucru aeriana.

Pastrati intotdeauna inregistrarile inspectiilor actualizate

Inregistrati si raportati toate discrepantele si anomaliile superiorului dumneavoastra.

LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIILOR FRECVENTE
MODEL

NUMAR DE SERIE

ANUL CONSTRUCTIEI

DESCRIERE

1. Efectuati toate verificarile enumerate in Inspectia nainte de pornire
2. Verificati nivelul si starea uleiului - asigurati-va ca uleiul are o culoare deschisa si limpede.

3. Verificati intreaga masina pentru a depista semne de deteriorare, suduri rupte, suruburi slabite, montare necorespunzatoare sau
reparatii improvizate

4. Verificati daca toate supapele de debit reglabile sunt blocate
5. Verificati daca cosul cu o incarcaturd completd nu coboara
6. Inspectati motorul si periile motorului

7. Verificati componentele electrice si firele pentru a depista eventualele piese deteriorate sau oxidate.

8. Verificati nivelul apei demineralizate din baterii

DATA SEMNATURA INSPECTAT DE
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9.10b INSPECTIE ANUALA - LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIEI ANUALE - FORMULARUL B

AVERTIZARE

PLATFORMS

ACEASTA INSPECTIE TREBUIE FINALIZATA IN TERMEN DE 13 LUNI DE LA DATA INSPECTIEI ANUALE PRECEDENTE. NEEFECTUAREA ACESTEI INSPECTII

POATE DUCEA DECES SAU ACCIDENTARI GRAVE.

Proprietarul sau utilizatorul este responsabil pentru inspectiile frecvente
Inspectia trebuie efectuata de catre un tehnician calificat, mecanic
calificat, instruit Tn utilizarea si intretinerea acestei marci si modele

specifice de platforma de lucru aeriana.

Pastrati intotdeauna nregistrarile inspectiilor actualizate

Client:
Adresa:

Oras/Stat/Cod postal:

Re-

Data:
Numar de serie:
Model:

Data ultimei inspectii:
Data punerii in functiune

Dealer:

cordon Adresa:

Oras/Stat/Cod postal:

Telefon: re- Telefon:
Numele persoanei de contact: port Numele persoanei de contact:
toate di-

AUTOCOLANT

COMPONENTE ELECTRICE

Lizibilitate

Functionarea modulului de masa

Capacitate de incdrcare clara
marcat

Pozitia corecta

Cantitate

Conectori

Fire

Functionarea joystick-ului

Cablu spiralat

Integritatea bateriilor

Functionare

Stabilitate

Sine de platforma PLATFORMA
Sine Functionarea corecta a bateriilor
Poarta de intrare se inchide corect Functionarea incarcatorului de baterie
Recipient rezistent la intemperii pentru manuale, la OPRIRE DE URGENTA
bordul masinii N ) o
b Intrerupeti toate circuitele
Manuale in container ASIU
Sudura corecta - fara semne de coroziune sau St SiER
deteriorare
o Sudura corectd a sasiului - fara semne de
EXTENSIA PLATFORMEI PLATFORMA A .
coroziune sau deteriorare
EXTENSIE
Arbore de transmisie fixat
Alunecare usoara si lina
Roti glisante din teflon, intregi si nedeteriorate Rotile de virare din fata sunt fixate
Surub si saibe
SISTEM DE ELEVARE ELEVATOR Rulmenti de sarcing
SISTEM
Structura catargului
neregulile si anomaliile catre supervizorul dumneavoastra.
Miscarea si viteza de ridicare
Zgomot la ridicare/coborare LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIEI ANUALE - FORMULARUL B
Cablu spiralat care trece prin tubul de otel
BARA DE INTRETINERE PENTRU SIGURANTA SIGURAN A
INTRETINERE
NANCE
BAR
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PLATFORMS

10.1 DEPANARE SI CODURI DE EROARE (ZAPI)
MODELUL LUT WH 460

TIP CO- DESCRIERE
DE
W=razboi
ning
A = allar
m.
v 66 BATERIE DESCARCATA Tensiune scazutd a bateriei
5 5 Stivuitorul este Tn standby cand comutatorul cadrmei ramane deschis mai mult

\% 228 CANIA DESCHISA de 30 de secunde
\ 247 ACHIZITIE DATE Procedura de calibfare a curentului maxim este in curs de desfasurare
v 249 VERIFICARE NECESARA intretinerealeste necesara
0 8 WATLHDOG Alarma sonora din cauza unei probleme hardware sau software
0 221 FLAPH CHECKSUM Software-ul este fcorupt sau memoria flash a invertorului este deteriorata
0 231 AGET DE PASTRARE NR. 2 Probleme hardware sau software
0 212 RAM [RESITA Microcontrolerul RAM este corupt
0 17 ERGARE LOGICA NR. 3 Deteriorarea circuitului de protectie la curent ridicat al hardware-ului
0 225 SENZOR CURENT KO Senzor de curgnt defect
0 244 FAZA KO Una dintre fazele motoruldii este deschis3
0 28 VMN POMPA JOASA Puterea pompei este prea mica in comparatie cu puterea de intrare

Puterea pompei este prea mare In comparatie cu puterea de intrare
(0] 29 PUMP VMN RIDICAT
O 31 VMN HIGH Tensiunea de esire a motorului este prea mare
O 254 AUX DRIV SHRT MOSFET EB in scurtcircuit
0 251 BATERIE GRESITA Tensiunea bateriei este prea mare sau prea mica (< 0,8 Vbatt SAU > 1,2 Vbatt)
o 246 AU) DRIV.OPEN Bobina EB defectatd (nu se poate inchide)
0 239 EVPR INCORRECT Soferul Evp2 este scurtcircuitat
0 240 EVPJl INCORRECT Soferul Evp1 este in scurtcircuit
Vv 241 RIDJCARE + COBOARA Cerere dubla de comand3

5 5 Bobina Evp1 nu este conectata intre iesirea Paux si NEVP1,
0] 214 EVPl BOBINA DESCHISA Parametrul EVP TYPE din meniu este setat la Analog sau Digital
5 5 Bobina Evp2 nu este conectata intre iesirea Paux si NEVP1,

0 215 EVPR BOBINA DESCHISA Parametrul EVP TYPE din meniu este setat la Analog sau Digital
\ 52 POMPA 1=0 INTOTDEAUNA Curentul In pompa este intotdeauna 0
0 53 STBY I MAXIM Revenirea curentului depaseste limitele setate in standby
0 252 ZERD GRESIT Tensiunea de iesire de la amplificatoare este prea mare sau prea mica
0 19 ERGJARE LOGICA NR. 1 Supratensiune/subtensiune
0 18 ERGARE LOGICA NR. 2 Circuitul de retur al motorului este defect
v 217 POIPA T FARA ZERO Curentul din pomp4 are valori neregulate

Tensiunea din motorul de tractiune este diferita de valoarea setata cu mai mult
(0] 197 VMN INCORRECT de 20%
0 60 INCARCARE CONDENSATOR Conder}satoarele nu se incarca
v 250 SENZOR TERMIC KO Senzor termic peste valorile permise
v PROTEQTIE 62 TH. Controlerul a 5tins tenjperatura de taiere de 85° C

Baterie <= 10% cand parametrul VERIFICARE BATERIE este setat >0
\ 65 TEMPERATURA MOTORULUI
o 206 CANIION DEZACTIVAT Masina conectata la reteaua electrica

10,67 04-DRE2REE0ReV. 1




Machine Translated by Google

BRAVI

PARTEA 10 DEPANARE SI CODURI DE EROARE
Partea a 10-a Cercetare a mantuielilor
PLATFORMS
W 218 SHNS MOl TEMP Senzorul de temperatura al motorului este defect
Motorul nu primeste mesajul CAN de la afisaj sau de la
0 248 Fard MSG. CAMA
0 222 SMARTDRIVER KO Placa nu ofdra un EB pozitiv
vV 224 ASTEPTARE NOD Nod Canbus irff alarma
0 69 CURRENT SENS.KO Curentul méisuratin standby este mai mare decat cel asteptat
Vv 13 EEPROM KO Eroare EEPROM
0 30 VMN SCAZUT Tensiuncade iesire amotorului este maimica decatcea asteptatd
O 74 DRIVER SCURTcircuit Bobina driverului LC este scurtcircuitata sau deconectata
Cand AUX + este controlat de catre maneta, pozitivul este ridicat si maneta
o 213 BATERIE AUX. SCURT. este actualizatd din nou
O 234 DRV. SHOR. EV Masina electrica in scurtcircuit
O 37 ACTIONARE CONTACTOR Contact princigal inchis
O 75 Confact LC al CONTACTORULUI DRIVERplocat
O 232 CONT. DRV. EV Soferul contactorului de supapa
< 220 Chia INCHISA SCURTCURT Cheie oprita d intensitate reduss
O 223 Scurtcircuit in bobind MC-EB
\ 235 BOBINA SCURT. EV. Masina electrica in scurtcircuit
O CONTACTOR DESCHIS LC nu egte inchis
0 208 ERQOARE CAME INTRUDERIE intréri diferite intre comutatorul hard si soft si cArma
\ 78 VACC NU ESTE OK Valoarea beceleratiej este prea mare, comutatorul de directie/activare este deschis
Vv 79 PORNIRE INCORECTA Secventd de pornire gresitd
v 242 PORNIRE POMPA INCLUSA Aclionare gresitd 3 pompei
\ 80 INAINTE + INAPOI Doud directii active simultan
Conectorul PAUX nu este conectat la baterie sau tensiunea este diferita
0 230 URGENTA
0 229 POS, EB. SCURTCURTIT Putere mhare de jesire a placii cand maneta este deschisd
0 233 SCURTcircuit MOSFET de putere
v 245 PUMP VACC INCORRECT Vacuum ridical pentru pompa
0 236 CASTIG CURENTIAL Castigurile de supracurent nu au fost calibrate
v 200 CHEIE PE INC.ST. P Actualizati]solicitarea pompei cand cheia este rotijt3
\4 201 CHEIE PE INC.ST. T Actualizati solicitarea actionarii cAnd cheija este rotit3
O 237 INTRARE ANALOGA Problema in conversia A/D a lui C
Cu parametrii ,EB pozitiv” la nivelul 2 Tn meniul ,Setari HW" si intrarea
\4 219 MORT ABSENT Intrerupitor de sigurants”
0 195 INCLINAT Inclinometru
O 196 SUPRASARCINA Suprasarcing
0 34 SENZOR DE DIRECTIE KO Defdctiune a comenzilor de conducere
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PARTEA
PLATFORMS

10.2 Depanare si cod de eroare (TRIONIC)
MODEL LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL

CELE MAI FRECVENTE ERORI COD DE EROARE
BATERIE DESCARCATA Clipeste BCI cand bateria este descarcata
BATERIE DESCARCATA Aprindere intermitenta a batei pe afisajul CAN
INCARCAREA BATERIEI FLASH 2-3
FRANE Eliberate manual FLASH'8-2
|Eroare de declansare FLASH'2-4
Defectiune la pedala FLASH2-5
Defectiune joystick actionare FLASH'2-6
Defectiune a joystick-ului de directie FLASH "2-7
SUPRASARCINA FLASH "2-8
INCLINARE CLIPIRE "2-9 cand este ridicat
INTRERUPATOR DE ELEVATIE FLASH 6.3

EROARE
DESCRIERE COD
EROARE: NUMAR DE PRODUCTIE Defect 1.1
NECALIBRAT 11
INALTIME NECALIBRATA 1.1
FUNCTII BLOCATE - NECALIBRATE 11
FUNCTII BLOCATE - MOD DE TESTARE SELECTAT 2,2
FUNCTII BLOCATE - GROPA 2,2
FUNCTII BLOCATE - APARATOARE DE BRAT 2,2
FUNCTII BLOCATE - SUPRAINCARCATE 2.2
FUNCTII BLOCATE - SUBINCARCATE 2,2
FUNCTII BLOCATE - PREA RIDICAT 2,2
FUNCTII BLOCATE - INCLINATE 2,2
FUNCTII BLOCATE - OPRIRE EXTERNA 2,2
DRIVE BLOCAT - NU SE POATE DIRECTIONA 2,2
VERIFICATI INTRERUPATOARELE DE INTRARE LA IMPAMANTARE 2,2
VERIFICATI COMUTATORUL DE SELECTARE A MUTATIEI/RIDICARII 2’2
VERIFICATI JOYSTICK-UL 2,2
ELIBERARE DECLANAJ 2,2
IMPAMANTARE INTRERUPATOARE DE DECOLARE 2,2
ELIBERARE COMUTATOARE DE ROTARE 2,2
ELIBERARE COMUTATOARE JOYSTICK 2,2
OPRIRE - VERIFICARE INTRERUPATOARE EMS 2,1
DEFECT: VALVA ENERGIZATA - VERIFICATI CABLAJUL P9 3,2
EROARE: IESIRE DE SIGURANTA INTERNA DEFECTA 3,4
DRIVE BLOCAT - FRANARE 3,4
SUPRASARCINA MOTOR 3,4
DEFECT: TENSIUNE CAPBANK PREA MARE - VERIFICATI CONTACTUL LINIEI 33
DEFECT: FEEDBACK VALVA RIDICAT - VERIFICATI CABLAJUL VALVA 3,2
FUNCTII BLOCATE - BATERIE 4.4
EROARE: 12V INTERN DEFECT 43
DEFECT: ALIMENTARE JOYSTICK DE 5V DEFECTA - VERIFICATI CABLAJUL P15-12 4,5
EROARE: 5V INTERN DEFECT 4,2
DEFECT: SENZOR DE INCLINARE DEFECT 4,2
EROARE: SLAVE INTERN Defect 4,2
FUNCTII BLOCATE - PREA FIERBINTE 4,2
DEFECT: TENSIUNEA BATERIEI PREA MICA 4,4
DEFECT: TENSIUNEA BATERIEI PREA MARE 4,4
DEFECT: VERIFICATI INTRERUPATORUL DE ELEVATIE 6,3
DEFECT: CAN BUS 6,6
DEFECT: MOTOR SCURTCURT PREA PUTERNIC 7.2
DEFECT: SCURTCURT MOTOR PREA MIC 73
DEFECT: SCURTCURT MOTOR B LA MAXIM 7.4
DEFECT: SCURTCURT MOTOR B LA PUTEREA MICA 7,6
DEFECT: CONEXIUNI MOTOR IN SCURTCURT 7,5
DEFECT: TENSIUNEA CAPBANK PREA MICA - VERIFICATI CABLAJUL STIFULUI 7.7
ACTIUNE BLOCATA - VERIFICATI CURENTUL DE CAMP 7,7
EROARE DE ALIMENTARE B+ 9,9
FRANE ELIBERATE MANUAL 8,2
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Partea 11 Informatii de asistenta tecnica

BRAVI

PLATFORMS
11.2 SCHEMA HIDRAULICA - LUI WH 460
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1 Oil tank 1 - Serbatoio
2 Electric pump 2 - Pompa electrica
3 Unlock valve (loading capacity) 3 - Valva maximy
4 Block solenoid 4 - Electrovalva de bloc
5 One- way valve 5 - Valva unidirectionald
6 plug 6 - Tappo
7 Flow- rate control valve 7 - Valvola di controllo portata
8 Single-acting telescopic cylinder 8 - Cilindru telescopic
DESIGN nr. 001.2009.0930 DESEN nr. 001.2009.0930
Date 30.09.2009 Data 30.09.2009
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PLATFORMS

11.3 SCHEMA HIDRAULICA LUI HD - LUI HD WD - LUT HD EL

1 Serbatoio Rezervor de ulei

2 Electropompe Pompa cu motor

3 Valva de maxima Deblocare supapé (capacitate de incércare)
4 Electrovalva de bloc Solenoidul bloc

5 Valva unidirectionala Supapa unidirectionala

6 Valvola di controllo portata Supapa de control al debitului

7 cilindri telescopici Cilindru telescopic

8 Pompa manuala Pompa manuald

DESIGN nr. 001.2010.1010 DESEN nr. 001.2010.1010

Date 10.10.2010 Data 10.10.2010
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Partea 11 Informatii de asistenta tecnica
PLATFORMS

A TRBAMNEEIIRICA 11.7 SCHEMA - LUT MINI 220 - LUI Mini HD - LUI Mini HD SIW/SIE
LUI HD - LUI HD WD - LUI HD EL
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BRAVI

PIN-ul TS100

DESCRIERE

INTRARE

PCAN-1

CAN1TH

MODUL DE AFISARE (Plat)

PCAN-2

CAN1L

MODUL DE AFISARE (Plat)

PCAN-3

Scut

PRS232-1 Sursa

RS232 B+

PRS232-2 RS232

Rx

catre CENTRUL DE DIAGNOSTIC

PRS232-3 RS232

Transmisor

catre CENTRUL DE DIAGNOSTIC

PRS232-4 RS232 Imp

Emantare

P9-1 lesire

PWM pe partea inalta (B+ cand este activ)

P9-2 Iesire

PWM pe partea inalta (B+ cand este activ) VALVA |

DS

P9-3 [esire {

e partea inalta (B+ cand este activ)

Frana

P9-4 Iesire {

e partea Tnaltd (B+ cand este activ)

Contactorul pompei

P9-5 Iesire {

e partea fnalta (B+ cand este activ)

Contactor de actionare

P9-6 Iesire {

e partea fnalta (B+ cand este activ)

BLOCARE ROTITA

P9-7 Iesire {

e partea fnalta (B+ cand este activ)

Intrare con

hutator P9-8 (B+=activ)

GROAPA IN GROAPA (Optional)

P9-9 [esire {

e partea fnalta (B+ cand este activa)

P12-1

intrare comutator (B+=activ)

Selectare/alimentare GND

P12-2 intrare

lcomutator/comutator partea

Deconectare baterie

joasa P12-3ir|

trare comutator/comutator partea joasa

Intrare com|

utator P12-4 (B+=activ)

Intrare com

utator P12-5 (B+=activ)

P12-6 Comutato

pe partea de joasa tensiune 1,7A min.

Alarma GND

Intrare ana

ogica P12-7

P12-8 B+ ali

mentare

Alimentare B+ pentru senzori/intrerupatoare

P12-9 intra

e comutator (B+=activ)

INTRERUPATOR DE ELEVATIE

Intrare analg

gica P12-10

Intrare anald

gica P12-11

Intrare analg

gica P12-12

Intrare com

utator P15-1 (B+=activ)

MOD PLATFORMA

Intrare com

utator P15-2 (B+=activ)

Intrare com

utator P15-3 (B+=activ)

P15-4 Comutato

pe partea de joasa tensiune 1,7A min.

Intrare com

utator P15-5 (B+=activ)

Intrare com

utator P15-6 (B+=activ)

P15-7 Comutato

pe partea de joasd tensiune 1,7A min.

Intrare com

utator P15-8 (B+=activ)

Intrare com

utator P15-9 (B+=activ)

P15-10 Comutato|

pe partea de joasa tensiune 1,7A min.

Intrare comu

ator P15-11 (B+=activ)

P15-12 5V (c

Lrent redus, numai pentru senzori)

Intrare anald

gica P15-13

Intrare anal

gica P15-14

P15-15 0V (c

Lrent redus, numai pentru senzori)

PLATFORMS

11,74

04-p62Q Bey.Rév.1



Machine Translated by Google

PREIER T YT ot U LIS Ents ecnica BRAVI

1 de asisten
PLATFORMS

00ISLOL
-2id

2td
L-Ed
-Sid
FSW3 WOHA

¥y 32 3
3 T 3?3 313
3 S48 = F X

8-0ld

MODUL CUTIE DE CONTROL

o0id
S0id
t0ild
£0id

11,75 04-DEZEOREVRRY. 1



Machine Translated by Google

11 IEPRAHIHE JEHRIES tecnica

BRAVI

11,76

PLATFORMS
DESCRIEREA CURATATOAREI INTRARE

P10-1 iesire 1 ALARMA DE INCLINARE

P10-2 iesire ] ALARMA DE SUPRASARCINA

P10-3ana 1 HALL A/B (Deplasare inainte/inapoi)
P10-4 ana 2 HALL C/D (VIREAZA STANGA/DREAPTA)
P10-5 5V perftru ana 5V pentru joystick

P10-6 negatiy pentru ana Negativ pentru joystick

Alimentare P[10-7 B+ DE LA P15-1

P10-8 B- aprovizionare DE LA B-

P10-9 CAN H DIN P3-1 din TS100

P10-10 CUTIE|L DIN P3-2 din TS100

12 pozitii

P12-1 intrare digitala 1

P12-2 intrare digitala 2 Claxon (optional)

P12-3 intrare digitala 3 Comutator de declansare

P12-4 intrare digitald 4 Suprasarcina (optional)

P12-5 iesire 3

P12-6 Sw. B+hlimentare

Intrarea digithls P12-7 5

P12-8 intrare digitald 6

P12-9 intrare digitald Vitezs redusa
7 P12-10 intrgre digitald 8
Intrarea digitald P12-11 9
Intrare digitala P12-12 10

04-2820Be5.Rv.1
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LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIILOR FRECVENTE

MODEL

NUMAR DE SERIE

ANUL CONSTRUCTIEI

DESCRIERE
1. Verificarea controalelor detaliate in lista de pre-start.

2. Verificati nivelul uleiului si aspectul acestuia (maro deschis).

3. Verificare completa a Platformei pentru a verifica daca exista fisuri la suduri, piese deteriorate, strangeri de
suruburi, reparatii necorespunzatoare sau neautorizate.

4. Verificarea tuturor supapelor de debit: verificati daca exista scurgeri hidraulice
5. Verificati daca cosul complet incarcat nu are tendinta de a coborf
6. Verificarea motorului: verificarea periilor glisante

7. Verificarea componentelor electrice si a cablajului pentru a depista eventuale deteriorari sau piese oxidate.

8. Verificarea nivelului de apa distilata din baterii

DATA SEMNATURA INSPECTAT DE

12,77 04-D522Q5.GRev. 1
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PLATFORMS
LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIEI ANUALE - FORMULARUL B
Data:
Numar de serie:
Model:
Data ultimei inspectii:
Data punerii in functiune
Client: Dealer:
Adresa: Adresa:
Oras/Stat/Cod postal: Oras/Stat/Cod postal:
Telefon: Telefon:
Numele persoanei de contact: Numele persoanei de contact:
DECALCOMANIE COMPONENTE ELECTRICE
Lizibilitate Functionarea modulului de la sol
Capacitatea de incarcare evidentiata clar Conectori
COS PLATFORMA Cabluri
Poarta de acces se inchide corect Joystick si panou cu butoane
eratie
Suport manual pentru documente pe
platforma Cablu spiralat
Manual Integritatea bateriei
Suduri - fara semne de coroziune sau Functionarea corecta a bateriilor
deteriora
Functionarea incarcatorului de baterii
EXTENSII COS -
OPRIRE DE URGENTA
Verificati alunecarea
Verificati intreruperea
Roti glisante din teflon intacte si ntregul circuit
nedeteriorat =
CADRU PLATFORMA
Suruburi si saibe - -
Strangerea suruburilor
SISTEM DE RIDICARE
Suduri - fara semne de coroziune
Verificati integritatea coloanei sau daune
Viteza de miscare si ridicare Arbore motor - fara semne de coroziune
— — — roziune sau deteriorare
Zgomot in timpul ridicarii/coborarii
— - . . Roti fata si de tractiune pivotante: fara
Verificarea integritatii cablului spiralat .
semne de coroziune/
BARA DE INTRETINERE PENTRU SIGURANTA uzurd sau deteriorare
Operatiune Rulmenti de sarcina
Verificati uzura/deteriorarea Roti glisante din teflon
intact si nedeteriorat
12,78 04-8528®kv Bgv-1
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ANEXA 1

ECHIPAMENTE SUPLIMENTARE

Toate platformele aeriene prezentate in acest manual pot avea echipamente suplimentare dedicate, care pot fi instalate numai daca sunt
furnizate de Braviisol DM srl. sau cu aprobarea acesteia.

Echipamentele suplimentare pot fi utilizate numai daca Utilizatorul a citit si a inteles responsabilitatile sale prezentate in acest manual si in
Manualul de utilizare pentru echipamente suplimentare furnizat impreuna cu fiecare dispozitiv.

Utilizarea preconizata a oricarui dispozitiv suplimentar trebuie sa fie clar inteleasa Tnainte de utilizarea acestuia.

Pentru specificatii detaliate despre echipamente suplimentare, va rugam sa contactati Braviisol DM srl.

12,79 04-8520R&9.6eV.1
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ANEXA 2

Dispozitiv de blocare a rotilor:

Este dispozitivul (P1) descris in partea 5 - Panou de control a acestui manual de utilizare.
Blocarea rotilor se activeaza prin deplasarea selectorului spre dreapta sau prin apasarea butonului
butonul corespunzator, permitand conducerea vehiculului doar spre o linie dreapta, atat dinspre, cat si spre celalalt.

LED-ul aprins indica faptul ca dispozitivul de blocare a rotilor a fost activat.
LED-ul stins indica faptul ca dispozitivul de blocare a rotilor este dezactivat, permitand astfel deplasarea vehiculului in
orice directie.

AVERTISMENT:

Cand dispozitivul de blocare a rotilor este activat, fixarea rotilor din fata va fi efectiva si eficienta numai dupa ce rotile au
atins o pozitie dreapta inainte sau dreaptd Tnapoi, astfel incat stifturile de blocare s-au angajat in ambele suporturi de roti
si le-au blocat.

Daca rotile nu sunt in pozitie dreapta atunci cand dispozitivul de blocare a rotilor este activat, conduceti Tnainte sau

inapoi suficient de mult incat rotile din fata sa atinga pozitia dreapta corecta.

Verificati daca dispozitivul de blocare a rotilor este pornit, inainte de a trece la pasii urmatori. O inspectie vizuala si miscarea
lenta a joystick-ului spre stdnga sau spre dreapta vor indica instantaneu daca blocarea este activata efectiv sau nu.

12,80 04-8520R&9.6eV.1
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BRAVIISOL Divisione Meccanica Srl
SS 16 Adriatica km. 314.600 60022
Castelfidardo (AN)

Tel. 071.7819090
Fax 071.7819355

E-mail: info@bravi-platforms.com
Site web: www.bravi-platforms.com
Piese de schimb: www.bravi-parts.com



